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Pos. Denominazione

A
B
C
D
E
F
G

Tasto “Power”
Display

Tasto “Set/Timer”
Tasto “Start/Stop”
Manopola

Piedini apparecchio
Attacco standard

I
“Power” e
ARl

“Set/Timer"” alian
“Start/Stop” aliao
daclall
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Gerateaufbau - Device setup

G

KHonka Power
LOuncnnen

KHonku Set/Timer
Knorka Start/Stop
[TOBOPOTHbIV perynaTop
Hoxka npubopa
CraHOapTHas Hacafka

Poz. Aciklamasi
A Tusu “Power”

B Ekran

C  Tusu “Set/Timer”
D Tusu “Start/Stop”
E Taban

F Déner dugme
G Standart ek

Pos. Bezeichnung

QOTMMmgONwI>

Taste “Power”
Display

Tasten “Set/Timer”
Taste “Start/Stop”
Drehknopf
Geratefuss
Standardaufsatz

Pos. Désignation

QOTMMmMgONwI>

Touche « Power »
Affichage

Touche « Set/Timer »
Touche « Start/Stop »
Pied

Bouton rotatif
Support standard

Item Designacao

QOTMmMmgONwI>

Botao “Power”
Display

Botoes “Set/Timer”
Botdo “Start/Stop”
Botdo giratorio

Pé do aparelho
Suporte padrao

Pos. Description ED
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n

Poz.

MMM W >

. Denominacion

Key “Power”

Display

Key “Set/Timer”

Key “Start/Stop”
Base

Rotating knob
Standard attachment

&
Tecla "Power”

Pantalla

Tecla “Set/Timer”

Tecla "Start/Stop”

Mando giratorio

Pata del aparato
Plataforma estandar

Oznaczenie

Przycisk ,,Power”
Wyswietlacz

Przyciski , Set/Timer”
Przycisk , Start/Stop”
Pokretto

Podstawa urzadzenia
Nasadka standardowa
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Display
K
Pos. Bezeichnung Pos. Description G)
1 L K Anzeige “Timer” K Display “Timer”
o — M L Anzeige "Modus Timer” L Display “Mode Timer”
° M Symbol “SET TIME" M Symbol “SET TIME"
REMOTE  +—— N N Symbol “Remote” N  Symbol “Remote”
O  Anzeige ,Drehzahl O  Display ,Speed max./
max./Voreinstellung” presetting”
m P Anzeige “Ist-Drehzahl” P Display “Actual-Speed”
‘mo\ BBBB —0 R Anzeige “Betriebsmodus” R Display “Operating mode”
! !
R P
Pos. Désignation Pos. Denominacion & Pos. Denominazione aD
K Affichage “Timer” K Pantalla “Temporizador” K Visualizzazione “Timer”
L Affichage “Modus Timer” L Pantalla “Modo Temporizador” L Visualizzazione “Modalita Timer”
M Symbole “SET TIME" M Simbolo “SET TIME" M Simbolo “SET TIME"
N Symbole “Remote” N Simbolo “Remote” N Simbolo “Remote”
O  Affichage ,max. vitesse de O  Pantalla “Velocidad max./Valor O Visualizzazione “Velocita max/
rotation/préréglage “ predeterminado” Preimpostazione”
P Affichage "vitesse de rotation réelle” P Pantalla “Velocidad real” P Visualizzazione "Velocita reale”
R Affichage “mode opérationnel” R Pantalla “Modo de funcionamiento” R Visualizzazione "Modalita operativa”
Mos. O6o3HayYeHue Item Designacao Poz. Oznaczenie
K 3HayeHve Tanmepa K Display “Timer” K Wskazanie ,Licznik czasu”
L WHaukaTop pexnma TanmMepa L Display “Modo Timer” L Wskazanie , Tryb licznika czasu”
M 3Havok SET TIME M Simbolo “SET TIME” M Symbol ,SET TIME"
N 3Hayok Remote N Simbolo “Remote” N Symbol ,Remote”
O WNHawvkaTop «Makc. YactoTa O  Display "Velocidade O Wskazanie ,Predko$c obrotowa
BpaLLeHVa / NpenyCcTaHoBKay max./default” maks. / ustawienie wstepne”
P VHAukaTop TekyLleln 4acToTbl P Display “Velocidade real” P Wskazanie ,Rzeczywista predkos¢
BpalLleHvs R Display “Modo de funcionamento” obrotowa”
R MHavkaTop pexuma paboTbl R Wskazanie ,Tryb pracy”
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Ekran “Zamanlayic”
Ekran “Mod Zamanlayict”
Simgesi “SET TIME”
Simgesi “Remote”
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Ekran “Gercek Hiz"
Ekran “Calisma modu”
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Konformitatserklarung

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass dieses Produkt den Bestimmun-
gen der Richtlinien 2014/35/EU, 2006/42/EG, 2014/30/EU und 2011/65/EU ent-
spricht und mit den folgenden Normen und normativen Dokumenten Uberein-
stimmt: EN 61010-1, -2-051, EN 61326-1, EN 60529 und EN 1SO 12100.

Warnhinweise

(Extrem) Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung
des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer Verletzung
flhren kann.

Geféhrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicher-
heitshinweises zu Tod oder schwerer Verletzung flhren kann.
Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Si-
cherheitshinweises zu leichter Verletzung flihren kann.

Weist z. B. auf Handlungen hin die zu Sachbeschadigungen
flhren kénnen.

/\ WARNUNG
/\ VORSICHT

HINWEIS
Weist auf Quetschgefahr fur Finger/Hande hin.

VORSICHT

Sicherheitshinweise

Zu lhrem Schutz

- Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Inbetriebnahme vollstiandig
und beachten Sie die Sicherheitshinweise.

+ Bewahren Sie die Betriebsanleitung fur Alle zuganglich auf.

« Beachten Sie, dass nur geschultes Personal mit dem Gerét arbeitet.

« Beachten Sie die Sicherheitshinweise, Richtlinien, Arbeitsschutz und Unfall-
verhltungsvorschriften.

Tragen Sie lhre personliche Schutzausriistung ent-
sprechend der Gefahrenklasse des zu bearbeitenden
Mediums. Ansonsten besteht eine Gefahrdung durch:
- Spritzen von Fliissigkeiten
- Herausschleudern von Teilen
- Erfassen von Korperteilen, Haaren, Kleidungs-
stiicken und Schmuck

« Verringern Sie die Hand-Arm-Schwingungsbelastung (Richtlinie 2002/44/
EG) bei Handbetrieb:
- Halten Sie den Probenbehalter moglichst senkrecht.
- Uben Sie nur soviel Druck aus wie fiir den Mischvorgang erforderlich.
- Benutzen Sie bei hohen Probenzahlen Aufsatze fur mehrere Proben.

« Stellen Sie das Gerat frei auf einer ebenen, stabilen, sauberen, rutschfesten,
trockenen und feuerfesten Flache auf.

« Die Geratefufse missen sauber und unbeschédigt sein.

Stellen Sie vor Inbetriebnahme eine geringe

Drehzahl ein. Steigern Sie die Drehzahl langsam.

- Falls sich die Schuttelbewegung des Gerates aufschaukelt (Resonanz),
reduzieren Sie die Drehzahl oder durchlaufen Sie den kritischen Bereich
schnellstmaoglich.

+ Reduzieren Sie die Drehzahl, falls
- Medium infolge zu hoher Drehzahl aus dem Gefafs spritzt

- unruhiger Lauf auftritt
- das Gerat durch dynamische Krafte zu wandern beginnt.

Achtung! Beim Wechseln der Aufsdtze besteht
AVORSICHT Quetschgefahr.

®
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- Befestigen Sie Zubehorteile und aufgestellte Gefdle gut, da sonst
SchuttelgefaRe beschadigt oder herausgeschleudert werden kénnen.

« Prifen Sie vor jeder Verwendung Gerat und Zubehor auf Beschadigungen.

- Verwenden Sie keine beschadigten Teile.

« Platzieren Sie ein einzelnes Schittelgefafs mittig und mehrere Schittelgefaie

Auspacken

Auspacken

- Packen Sie das Gerat vorsichtig aus
- Nehmen Sie bei Beschadigungen sofort den Tatbestand auf (Post, Bahn

gleichmaRig. d giti
- Spitze, scharfkantige Gefal3e fuhren an den Aufsatzen zu Abrieb. oder Spedition)
m Beachten Sie eine Gefahrdung durch Lieferumfang
° entzundllc_he Materialien . " . - Schittler TTS 3 control - Mikrotiteraufsatz MS 3.4
- Glasbruch infolge mechanischer Schiittelenergie.  _ Netteil - Reagenzglaseinsatz MS 1.32
« Bearbeiten Sie keine biologischen oder mikrobiologischen Medien. - Standardaufsatz MS 3.1 - Betriebsanleitung
« Bearbeiten Sie nur Medien, bei denen der Energieeintrag durch das - Universalaufsatz MS 3.3
Bearbeiten unbedenklich ist. Dies gilt auch flr andere Energieeintrage, z.B. - Einhandeinsatz MS 1.21

durch Lichteinstrahlung.

m Betreiben Sie das Gerat nicht in explosionsgefahr-
deten Atmospharen, mit Gefahrstoffen und unter
Wasser.
@ « Sicheres Arbeiten ist nur mit Zubehor, das im Kapitel ,Zubehor” beschrieben  Verwendung
wird, gewahrleistet.
» Montieren Sie das Zubehor nur bei gezogenem Netzstecker.
« Nach einer Unterbrechung der Stromzufuhr l&uft das Gerat nicht von selbst wieder an.
« Im Betrieb kann sich das Gerat erwarmen.

Bestimmungsgemafer Gebrauch

» zum Mischen von FlUssigkeiten
- Touch-Betrieb flr einzelne Gefalde
- Dauer-Betrieb fir einzelne oder mehrere GefaRe

Zum Schutz des Gerdtes Verwendungsgebiet (nur Innenbereich)

+ Spannungsangabe des Typenschildes muss mit Netzspannung Ubereinstimmen. - Laboratorien - Schulen

« Das Gerdt darf nur mit dem originalen Steckernetzteil betrieben werden. - Apotheken

« Vermeiden Sie StoRe und Schlédge auf Gerat oder Zubehor.

- Das Gerat darf nur von einer Fachkraft gedffnet werden. Der Schutz fUr den Benutzer ist nicht mehr gewahrleistet, wenn das Gerat

mit Zubehor betrieben wird, welches nicht vom Hersteller geliefert oder emp-
fohlen wird oder wenn das Gerat in nicht bestimmungsgemé&iem Gebrauch
entgegen der Herstellervorgabe betrieben wird.



(Drehzahl und Timer) werden

gespeichert. Beim Einschalten

befindet sich das Geratimmer
im Modus A.

Inbetriebnahme
Betriebsmodi
Modus A Modus B
(mit Drehzahibegrenzung) (ohne Drehzahibegrenzung)
Touchbetrieb max. 3000 1/min 5 max. 3000 1/min (’}
(mit Standardaufsatz MS 3.1) 3000 S
mit/ohne Timer
Dauerbetrieb max. 1300 1/min Al max. 3000 1/min (’}
(mit alten Aufsdtzen) {200 3000
mit/ohne Timer
Einstellungen | Aktion Display
1| Netzstecker %
Mele) Das Gerat ist nach Einstecken
enstecken &-\v/mt des Netzsteckers betriebsbereit
2| Gerat mEmE
einschalten : BBSB
Intro
MBHBE %=
Die zuletzt eingestellten Werte

0230 =

[un}
[

3| Betriebsarten

Modus A
Betriebsart “Touchbetrieb”

V=

Touchbetrieb
Drehzahl bis 3000 1/min 3|—||—||—|
™ 50U
Ocd 1 =
In Dauerbetrieo Modus A " " U '
wechseln o Betriebsart "Dauerbetrieb’ o
Drehzahl bis 1300 1/min m = 3 D D 1300
o 1JuU
4| Drehzahl @ X o]
einstellen D e A B
™ e




5.1 Timer einstellen /
Einstellung Timer =
verandem Modus Timer min:sec
@
gewlinschte Zeit einstellen
©
f‘; Bestatigen
Emm
Countdown lauft: n |-| Ll
@;’l}- Nach Ablauf des Countdown U U
ertdnt 3x ein akustisches Signal T | 3 (M
M 1guU 0
Wechsel in r Gerdt ausschalten
Modus h:min
mEm
Gerdt einschalten: '-.
=) o Taste "Set Time" gedriickt halten U
und zuséitzlich Taste "Power" ) —
driicken ™ 1J1300
b2 owetmer [ T D T vy
arbeiten D B G _—
Zeitwert=0, kein Countdown o
it o |
\
™ RIETS
@
-
Zeitwert=0, kein Countdown, o 0
st min |
Gerat in Betrieb m I 388 Ei
6 | Modus wechsen A Gerat ausschalten
mEm
é‘ Gerat einschalten n l-ln |-| e |
o Taste "Start/Stop" gedfiickt halten U UU U
und zusétzlich Taste "Power” Q M
driicken LJ 3000
Modus B
Betriebsarten "Touch" und
"Dauerbetrieb”
Drehzahl bis 3000 1/min o
B=A &K’ Gerat ausschalten und DGD
wieder einschalten, siehe 1 ST
™ 00
300




Zubehor
Verwendungsmaoglichkeiten und zuldssige Drehzahlbereiche der Aufséatze:
Bezeichnung Beschreibung Ident- Touch- | Dauer- | Drehzahl- Modus
Nr. betrieb | betrieb | bereich (rpm)
/@\ MS 3.1 Fur Reagenzglaser und kleine Gefdfse bis | 3426300 X - 0/100-3000 | Aund B
\ _/ Standardaufsatz @50 mm - X 0/100-1300 A
D - X 0/100-3000 B
757y MS33 Fur verschiedene Schaumstoffeinsatze 3426600 - X 0/100-1300 A
\ .z Universalaufsatz 0/100-3000 B
0w MS34 FUr eine Mikrotiterplatte 3426400 - X 0/100-1300 A
S 2 Mikrotiteraufsatz
MS 3.5 Fur eine 96-well PCR-Platte 3428000 - X 0/100-1300 A
PCR-Plattenaufsatz
MS 3.51 -Zum Einsetzen in den PCR-Plattenaufsatz | 3428700 - X 0/100-1300 A
PCR-Platteneinsatz
- MS 1.21 Zum Einsetzen in den Universalaufsatz 1001540 - X 0/100-1300 A
N Einhandeinsatz 0/100-3000 B
MS 1.30 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz 25005776 - X 0/100-1300 A
Reagenzglaseinsatz | - Fur 24 Reagenzglaser @ 7,8 mm
MS 1.31 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz 1001840 - X 0/100-1300 A
Reagenzglaseinsatz | - Fr 14 Reagenzglaser @10 mm
MS 1.32 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz L001850 - X 0/100-1300 A
Reagenzglaseinsatz | - Fur 6 Reagenzglaser @12 mm
~ MS1.33 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz 1001860 3 X 0/100-1300 A
>/ Reagenzglaseinsatz | - Fur 4 Reagenzgldser @16 mm
SN MS1.34 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz L001830 - X 0/100-1300 A

Reagenzglaseinsatz

-Zum Anbringen von beliebigen Bohrungen




Wechsel der Aufsatze

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Verwendung der Einsétze

Weiteres Zubehor

«PC1.2 « Adapter
« PC2.1 + Analogkabel
« labworldsoft®, ab Version 5.0 « Software

C

Schnittstellen und Ausgange

Das Gerat ist auf der Geraterlckseite mit einem 9-poligen SUB-DBuchse
stecker ausgerustet.

Serielle Schnittstelle RS 232 C

Die serielle Belegung der Buchse kann dazu verwendet werden, das Gerat ex-
tern mittels PC und geeigneter Anwendungsprogramme, z.B. labworldsoft®,
ab Version 5.0 zu steuern.

Konfiguration der seriellen Schnittstelle RS 232 C
Die Funktion der Schnittstellenleitung zwischen
Laborgerat und Automatisierungssystem sind eine
Auswahl aus den in der EIA-Norm RS234C, entsprech-
end DIN 66020 Teil 1 spezifizierten Signale. Die Belegung — 14p
der Signaleist dem Bild zu entnehmen.

Fur die elektronischen Eigenschaften der Schnittstellen

und die Zuordnung der Signalzustande gilt die Norm GND
RS 232 C, entsprechend DIN 66259 Teil 1.
Ubertragungsverfahren: Asynchrone Zeichen(ibertragung in Start-Stop Betrieb.
Ubertragungsart: Vol Duplex

« Zeichenformat: Zeichenerstellung gemafs Datenformat in DIN 66022 fiir
Start-Stop Betrieb. 1Startbit; 7 Zeichenbits; 1Paritatsbit (grade=Even); 1Stopbit.
Ubertragungsgeschwindigkeit: 9600 Bit/s

« Datenflusssteuerung: keine

RxD

s©O O O O O
O O OO

Befehlssyntax

Fur den Befehlssatz gilt folgendes:

+ Die Befehle werden generell vom Rechner (Master) an das Laborgerat
(Slave) geschickt.

+ Das Laborgerat sendet ausschliefslich auf Anfrage. Auch Fehlermeldungen
kdénnen nicht spontan vom Laborgerat an den Rechner (Automati
sierungssystem) gesendet werden.

« Die Befehle und Parameter, sowie aufeinanderfolgende Parameter werden
durch wenigstens eine Leerzeile getrennt. (Code: hex 0x20)

+ Jeder einzelne Befehl inklusive Parameter und Daten und jede Antwort
werden mit CR LF abgeschlossen (Code: hex 0xOD und 0x0A) und haben
eine maximale Lange von 80 Zeichen.

+ Das Dezimaltrennzeichen in einer FlieBkommazahl ist der Punkt
(Code: hex 0x2E).

®
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Die vorhergehenden Ausfuhrungen entsprechen weitgehend den Empfehlun-
gen des NAMUR-Arbeitskreises (NAMUR-Empfehlungen zur Ausfihrung von
elektrischen Steckverbindungen firr die analoge und digitale Signaltbertr-
gung an Labor-MSR Einzelgeraten (Rev. 1.1).

Ubersicht der verfiigbaren NAMUR - Befehle
Verwendete Abkulrzungen:

X,y = Numerierungsparameter (Integerzahl)

M = Variablewert, Integerzahl

n = Variablewert, FlieBkommazahl

X =4 Drehzahl

Verbindung Laborgerat - PC

Zur Verbindung zwischen Laborgerat und PC sind von IKA folgende Adapter
und Adapterkabel erhaltlich.

PC 2.1 Kabel
Das Kabel PC 2.1 wird zur Verbindung der 9-poligen Buchse zum PC bendtigt.

PC 1.2 Adapter
Der PC 1.2 Adapter wird zur Verbindung der 9-poligen Buchse mit einer
8fach-seriellen Schnittstelle (25-poliger Stecker) benétigt.

Eine Storung wahrend des Betriebes wird durch eine Fehlermeldung im Display

1*: Betriebsart A

2*: Betriebsart B

*0: Manueller Betrieb ohne Stérung

*1: Automatischer Betrieb Start
(ohne Stérung)

*2: Automatischer Betrieb Stop
(ohne Stérung)

<0: Fehlercode: (-1)

-3:Er3

-83: Falsche Paritat

-84: Unbekannter Fehler

-85: Falsche Befehlsreihenfolge

-86: Ungultiger Sollwert

-87: Nicht gentigend Speicher

NAMUR Befehle Funktion Anzeige
zusatzlich

IN_PV_X X=4 | Lesen des Ist-Wertes Fehlermeldungen
OUT_SP_Xn X=4 | Setzen des Ist-Wertes auf n (maxi-

mal bis zur Drezahlobergrenze)
IN_SP_X X=4 | Lesen des gesetzten Ist-Wertes angezeigt.
START_X X=4 | Einschalten der Gerate- (Remote) Remote

Funktion il -l
STOP_X X=4 | Ausschalten der Geratefunktion Remote t l’ "'l

Die mit OUT_SP_X gesetzte Variable —

bleibt erhalten.
RESET X=4 | Ausschalten der Geratefunktion Gehen Sie dann wie folgt vor:
STATUS Ausgabe des Status - Spannungsversorgung unterbrechen

- Korrekturmaf3nahmen treffen
- Gerat erneut starten

Fehler code | Ursache Korrektur

Er3

Folge

- Schutteltisch wird in der Be- | Motor blockiert | Gerat aus
wegung behindert

- Interner Fehler

Lasst sich der Fehler durch die beschriebenen Manahmen nicht
beseitigen oder wird ein anderer Fehlercode angezeigt

- wenden Sie sich bitte an die Serviceabteilung

- senden Sie das Gerat mit einer kurzen Fehlerbeschreibung ein



Instandhaltung

Reinigung
Das Gerat arbeitet wartungsfrei.

@-’% @ Ziehen Sie zum Reinigen den Netzstecker.

Verwenden Sie nur von IKA empfohlene Reinigungsmittel.
Verwenden Sie zum Reinigen von:

Farbstoffen Isopropanol

Baustoffen Tensidhaltiges Wasser, Isopropanol
Kosmetika Tensidhaltiges Wasser, Isopropanol
Nahrungsmitteln | Tensidhaltiges Wasser
Brennstoffen Tensidhaltiges Wasser

- Beim Reinigen darf keine Feuchtigkeit in das Gerat dringen.

- Tragen Sie zum Reinigen des Gerates Schutzhandschuhe.

- Falls andere als die empfohlenen Reinigungs- oder
Dekontaminationsmethoden angewendet werden, fragen Sie bitte bei
IKA nach.

Ersatzteilbestellung

Bei Ersatzteilbestellungen geben Sie bitte Folgendes an:

- Geratetyp

- Fabrikationsnummer des Gerates, siehe Typenschild

- Positionsnummer und Bezeichnung des Ersatzteiles,
siehe Ersatzteilbild und -liste, siehe www.ika.com.

Reparaturfall

Bitte senden Sie nur Gerate zur Reparatur ein, die gereinigt und frei
von gesundheitsgefahrdenden Stoffen sind.

Fordern Sie hierzu das Formular ,Unbedenklichkeitsbescheinigung” bei
IKA an oder verwenden Sie den download Ausdruck des Formulares auf der
IKA Website www.ika.com.

Senden Sie im Reparaturfall das Gerat in der Originalverpackung zurick.
Lagerverpackungen sind fir den Rickversand nicht ausreichend. Verwenden
Sie zusatzlich eine geeignete Transportverpackung.

C

Technische Daten

Steckernetzteil
Input

Output
Schutzklasse

Schuttler
Betriebsspannung

Leistungsaufnahme Normal-Betrieb
Leistungsaufnahme Standby-Betrieb

Motor-Leistungsabgabe
Antrieb
Drehzahlbereich

Drehzahleinstellung
Drehzahlanzeige
Schuttelhub
Schittelbewegung
Zuléssige Einschaltdauer
Timer Modus Sekunden
Modus Minuten

Anzeige Timer

Zul. Umgebungstemperatur
Zul. rel. Feuchte

Schutzart nach DIN EN 60529
Verschmutzungsgrad
Uberspannungskategorie
Schnittstelle

Gerateeinsatz Uber NN

Hz
Vdc

%

°C
%

100 - 240
0,8
50-60

24
24 (Limited power source)
2 (doppelt isoliert) =l

24

800

20

2

8

EC - Motor

0/100 — 3000
einstellbar in 10er-Schritten
Drehknopf frontseitig
digital

4,5

horizontal, kreisférmig
100

1 sec ... 59 min 59 sec
1 min ... 59 h 59 min
digital

+5 bis +40

80

IP 21

2

Il

RS 232

max. 2000



Abmessung (B x T x H) mm 148 x 205 x 63
ohne Aufsatz

Gewicht ohne Beladung kg 2,9

Max. Beladung inkl. Aufsatz kg 0,5

Technische Anderungen vorbehalten!

Gewabhrleistung

Entsprechend den IKA-Verkaufs-und Lieferbedingungen betragt die
Gewadbhrleistungszeit 24 Monate. Im Gewahrleistungsfall wenden Sie sich
bitte an Ihren Fachhandler, oder senden Sie das Gerat unter Beifigung der
Lieferrechnung und Nennung der Reklamati-onsgriinde direkt an unser Werk.
Frachtkosten gehen zu lhren Lasten.

Die Gewahrleistung erstreckt sich nicht auf VerschleifSteile und gilt nicht fur
Fehler, die auf unsachgeméaBe Handhabung und unzureichende Pflege und
Wartung, entgegen den Anweisungen in dieser Betriebsanleitung, zurlck-
zuflihren sind.
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Declaration of conformity

We declare under our sole responsibility that this product corresponds to the re-
gulations 2014/35/EU, 2006/42/EC, 2014/30/EU and 2011/65/EU and conforms
with the standards or standardized documents EN 61010-1, -2-051, EN 61326-1,
EN 60529 and EN 1SO 12100.

Warning symbols

Indicates an (extremely) hazardous situation, which, if
not avoided, will result in death, serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not

A WARNING avoided, can result in death, serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not

/\ cAuTiON avoided, can result in injury.

Indicates practices which, if not avoided, can result in

A NOTICE equipment damage.

CAUTION Indicates crushing risk of fingers/hand.

Safety instructions

For your protection
- Read the operating instructions in full before starting up and fol-

low the safety instructions.

- Keep the operating instructions in a place where they can be accessed by
everyone.

« Ensure that only trained staff work with the appliance.

- Follow the safety instructions, guidelines, occupational health and safety
and accident prevention regulations.

Wear your personal protective equipment in accor-
dance with the hazard category of the medium to
be processed. Otherwise there is a risk of:
- splashing liquids
- projectile parts
- body parts, hair, clothing and jewellery getting caught.
+ Keep hand/arm vibration to a minimum (Directive 2002/44/EC) when ope-
rated manually:
- Keep the sample container as vertical as possible.
- Only exert the minimum pressure necessary for the mixing process.
- Use attachments for multiple samples when there is a large number of
samples.
- Set up the appliance in a spacious area on an even, stable, clean, non-slip,
dry and fireproof surface.
« The feet of the appliance must be clean and undamaged.

« If the shaking movement of the appliance increases (resonance), reduce the
speed or pass through the critical phase as quickly as possible.
« Reduce the speed if
- the medium splashes out of the vessel because the speed is too high
- the appliance is not running smoothly
- the appliance begins to move around because of dynamic forces.

Before starting the device set a low speed.
Gradually increase the speed.

Caution! Risk of crushing when changing attach-
ments.



« Firmly secure the accessories and vessels in place, otherwise shaking vessels
could be damaged or projected out.

+ Check the appliance and accessories beforehand for damage each time you
use them. Do not use damaged components.

« Position one single shaking vessel in the centre and several shaking vessels
so that they are evenly spread out.

+ Sharp edged vessels cause wear debris on the attachments.

Beware of the risk of

m - flammable materials

- glass breakage as a result of mechanical shaking
power

+ Do not work with biological or microbiological media.

« Only process media that will not react dangerously to the extra energy pro-
duced through processing. This also applies to any extra energy produced
in other ways, e.qg. through light irradiation.

- Safe operation is only guaranteed with the accessories described in the
"Accessories” chapter.

« Always disconnect the plug before fitting accessories.

« The appliance does not start up again automatically following a cut in the
power supply.

« The appliance may heat up when in use.

Do not operate the appliance in explosive atmo-
spheres, with hazardous substances or under
water.

For protection of the equipment

« The voltage stated on the nameplate must correspond to the mains voltage.
« The device must only be operated with the original plug-in power supply unit.
« Protect the appliance and accessories from bumps and impacts.

« The appliance may only be opened by experts.

C

Unpack

Unpack

- Please unpack the device carefully

- In the case of any damage a fact report must be set immediately (post, rail
or forwarder)

Delivey scope

- Shaker TTS 3 control

- Power supply

- Standard attachment MS 3.1
- Universal attachment MS 3.3
- One-hand insert MS 1.21

- Microtiter attachment MS 3.4
- Test tube insert MS 1.32
- Operating instructions

Correct use

Use

» For mixing liquids
- Touch mode for single test tubes
- Continuous mode for single or several vessels

Range of use (indoor use only)

- Laboratories - Schools

- Pharmacies

The protection for the user is not ensured no more, if the equipment with
accessories is operated, which are supplied or are not recommended not by
the manufacturer or if the equipment in not correct use is operated against
the manufacturer default.



Commissioning

Operating modes

Mode A

(with speed limiter) (without speed fimiter)

Mode B

Touch mode
(with standard attachment
MS3.1)

max. 3000 1/min

max. 3000 1/min

)
)

g
w
8
g

300

with/without timer
Continuous mode max. 1300 1/min \ max. 3000 1/min (’}
(with all attachments) & 3000~
1300
with/without timer
Setting Action Display
1| Plugginginthe . .
2 ~[AJ®  Theunitisreadyfor service
mains plug %&} whenthemainsplughasbeen
pluggedin
2| Switchingon BBBB T
einschatten &" ¢
Introductory screen ‘f
MBEHE &
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set(speedandtimer)are stored. l_l . l_'
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whenthedeviceis poweredon. m D .
3| Settingthe n mm
- ModeA ¥
operatingmodes OperatingmodeToudh” U ee 1 e |
Speedupto3000 1/mi
T e 30005
NodeA M7
Operatingmode '_l l
"Continuous" operation
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Speed upto 1300 1/min m |3|_||_| :388
4| Speed
o 0230 =
e i}
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Accessories

Possible uses and permitted speed ranges of attachments:

- You can make holes as you like

Designation Description Ident- Nr. | Touch mode | Continuous mode | Speed range (rpm) | Mode
To NN MS 31 For test tubes and small vessels upto | 3426300 X - 0/100-3000 Aand B
(®> Standard attachment 50 X 0/100-1300 A
andard attachment | @ 50 mm - -
~—~ . X 0/100-3000 B
Uy MS 33 For different rubber foam inserts 3426600 - X 0/100-1300 A
_ 2 Universal attachment 0/100-3000 B
2 MS34 For one microtiter plate 3426400 - X 0/100-1300 A
S Micotiter attachment
MS 3.5 For one 96-well PCR-plate 3428000 - X 0/100-1300 A
PCR-Plate attachment
MS 3.51 - For inserting into the PCR-Plate attachment | 3428700 - X 0/100-1300 A
PCR-Plate insert
MS 1.21 For inserting into the universal attachment | LO01540 - X 0/100-1300 A
_ One-hand insert 0/100-3000 B
MS1.30 - For inserting into the universal attachment | 25005776 - X 0/100-1300 A
Test tube insert - For 24 tubes @ 7,8 mm
MS 1.31 - For inserting into the universal attachment | L0O01840 - X 0/100-1300 A
Test tube insert - For 14 test tubes @ 10 mm
MS 132 - For inserting into the universal attachment | L0O01850 = X 0/100-1300 A
Test tube insert - For 6 test tubes @ 12 mm
MS 1.33 - For inserting into the universal attachment | LO01860 = X 0/100-1300 A
Test tube insert - For 4 test tubes @ 16 mm
7N MS 1.34 - For inserting into the universal attachment | LO01830 - X 0/100-1300 A
f\ ~ Test tube insert




Changing attachments

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Using inserts

Other accessories

«PC1.2  Adapter
- PC2.1 « Analog cable
« labworldsoft®, from version 5.0 on « Software

C

Interface and output

The device is equipped with a 9-pin SUB-D connector on the rear side of the
device.

Serial interface RS 232 C

The serial assignment of the socket can be used to control the device exter-
nally by means of a PC and a suitable application program, e.g. labworld-
soft®, from Version 5.0 on.

Configuration of the serial interface RS 232 C

« The function of the interface line between the laboratory
device and the automation system is a selection of the
signals specified in EIA Standard RS 232 C, corresponding
to DIN 66020 Part 1. For the assignment of the signals, i)
please refer to the illustration.

« Standard RS 232 C applies to the elctronic proerties of
the interfaces and the assignment of signal states inac-
cordance with DIN 66259 Part1.

« Transmission procedure: Asynchronous character transmission in start-stop mode

« Type of transmission: full duplex

+ Character format: Character creation according to the data format in DIN
66022 for start-stop mode. 1start bit; 7 character bits; 1parity bit (even); 1 stopbit.

« Transmission speed: 9600 Bit/s

« Data flow conrol: no

RxD

GND

Instruction Syntax

Here applies the following:

« The instructions are generally sent from the processor (master) to the
laboratory instrument (slave).

+The laboratory instrument exclusively sends on demand of the processor.
Even error codes cannot be spontaneously communicated from the labora-
tory instrument to the processor (automatic system).

« Instructions and parameters as well as subsequent parameters are separat-
ed by at least one blank. (Code: hex 0x20)

« Each individual instruction including parameters and data as well as each
reply are terminated with CR LF (Code: hex 0xOD and 0x0A) and have a
maximum lenght of 80 characters.

« The decimal separator in a floating point number is the point (Code: hex
0x2E).

®
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The above statements largely correspond with the recommendations of the
NAMUR-Association. (NAMUR-recommendations for the desing of electric
plug connections for the analog and digital signaltransmission to laboratory-
MSR individual units. Rev. 1.1)

Overview of the NAMUR-Instructions
Abbreviations:

X,y = numbering parameter (integer number)
M = value of variable, integer number

n = value of variable, floating point number
X =4 speed

Communication laboratory device - PC

The communication of the laboratory device and the PC requires the following
adapter and cables, available by IKA.

PC 2.1 Cable
This cable is required to connect the 9-pin connector to a PC.

PC 1.2 Adapter
This adaptor is required to connect the 9-pin connector to an 8-way serial
interface (25-pin plug).

Any malfunctions during operation will be identified by an error message

NAMUR instruction FUNCTION Display
additional
IN_PV_X X=4 | Reading the real-value Error code
OUT_SP_Xn X=4 | Setting the actual value to n up to a
maximum of the set upper speed limit )
IN_SP_X X=4 | Reading the set rated value on the display.
START_X X=4 | Starting the instrument’s- (Remote) | Remote
function ' b |
STOP_X X=4 | Switching off the instrument func- | Remote l’ |
tion. Variables set with OUT_SP_X —
are maintained.
RESET X=4 | Switching off the instrument function Proceed as follows in such cases:
STATUS Display of status - Disconnect power supply
1*: Mode A - Carry out corrective measures
2*: Mode B

*0: manual operation without fault

*1: automatic operation Start
(without fault)

*2: automatic operation Stop
(without fault)

<0: error code: (-1)

=31 Er3

-83: wrong parity

-84: unknown instruction

-85: wrong instruction sequence

-86: invalid rated value

-87: not sufficient storage space

- Restart devicen

Error code | Cause Effect Correction
Er3 - The movement of the Motor Switch off the
agitation tabel is obstructed | blockage | device
- Internal fault

If the actions described fail to resolve the fault or another error code is dis-
played then take one of the following steps:

- Contact the service department

- Send the device for repair, including a short description of the fault.
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Maintenance Technical data
The appliance is maintenance-free. Power supply
_>% @ For cleaning, disconnect the main plug! Input X 2)?80 - 240
Only use cleansing agents which have been recommended by IKA. Use to Hz 50-60
femove: Output Vdc 24
Dyes isopropy! alcohol W 24 (Limited power source)
Construction materials | water containing tenside/ isopropyl alcohol Protection class 2 (double insulated) (G
Cosmetics water containing tenside/ isopropy! alcohol
Foodstuffs water containing tenside M_
Fuels water containing tenside Operating voltage vde 24
mA 800
- Do not allow moisture to get into the appliance when cleaning Power consumption, normal operation W 20
- Wear protective gloves during cleaning the devices. Power consumption, standby operation W 2
- Before using another than the recommended method for cleaning or Motor-output power W 8
decontamination, the user must ascertain with IKA that this method does Drive EC - motor
not destroy the instrument. Speed range rpm 0/100 — 3000
adjustable in tens steps
Spare parts order Speed adjustment rotating knob in front

When ordering spare parts, please give:

: of the device
- Machine type

. Speed display digital
- Manufacturing number, see type plate Agitation stroke mm 45
- Item and designation of the spare part, see spare parts diagram and spare Shaking motion h’orizontal circular
parts list, see www.ika.com. Perm duration of operation % 100
Repair Timer mode seconds 1 sec ... 59 min 59 sec
Please only send devices in for repair that have been cleaned and are mode minutes 1'min ... 59 h 59 min
Timer display digital

free of materials which might present health hazards.

For this, use the “certificate of compliance” form which you can obtain ~ Ferm ambient temperature C;C +5-+40

from IKA or can download a version for printing from the IKA website at ~ Perm- relative humidity % 80

www.ika.com. Protection type acc. to DIN EN 60529 IP 21

If your appliance requires repair, return it in its original packaging. Storage ~ Contamination level 2

packaging is not sufficient when sending the device - also use appropriate ~ Overvoltage category I

transport packaging. Operation at a terrestrial altitude m max. 2000
Interface RS 232

| ®



Dimensions total W x D x H mm 148 x 205 x 63
without attachment

Weight without supported load kg 2,9

Max. supported load incl. attachment kg 0,5

Subject to technical changes!

Warranty

In accordance with IKA warranty conditions, the warranty period is 24
months. For claims under the warranty please contact your local dealer. You
may also send the machine direct to our works, enclosing the delivery invoice
and giving reasons for the claim. You will be liable for freight costs.

The warranty does not cover wearing parts, nor does it apply to faults resul-
ting from improper use or insufficient care and maintenance contrary to the
instructions in this operating manual.
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Déclaration de conformité

Nous déclarons sous notre propre responsabilité que ce produit est conforme
aux réglementations 2014/35/UE, 2006/42/CE, 2014/30/UE et 2011/65/UE et
en conformité avec les normes ou documents normalisés suivant EN 61010-1,
-2-051, EN 61326-1, EN 60529 et EN ISO 12100.

Explication des symboles

Situation (extrémement) dangereuse dans laquelle le non
respect des prescriptions de sécurité peut causer la mort ou
des blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non respect des prescrip-
tions de sécurité peut causer la mort ou des blessures graves.

/I\ AVVERTISSEMEN

Situation dangereuse dans laquelle le non respect des pre-

& LannE scriptions de sécurité peut causer des blessures graves.

AVIS Indique par exemple les actions qui peuvent conduire a
des dommages matériels.

Indique un risque d'écrasement des doigts/de la main.

ii

ATTENTION

®

Consignes de sécurité

Pour votre protection

- Lisez intégralement la notice d'utilisation avant la mise en service et respec-
tez les consignes de sécurité.

« Laissez la notice a portée de tous.

« Attention, seul le personnel formé est autorisé a utiliser I'appareil.

« Respectez les consignes de sécurité, les directives, ainsi que les prescriptions
pour la prévention des accidents du travail.

Portez votre équipement de protection personnel
selon la classe de danger du milieu a traiter. Sinon,
vous vous exposez a des danger:

- aspersion de liquides

- éjection de pieces

- happement de parties du corps, cheveux, habits
et bijoux.

« Réduisez les vibrations soumises au systeme main-bras (directive 2002/44/
CE) lors de I'utilisation manuelle:
- tenez le récipient contenant I'échantillon le plus verticalement possible.
- exercez une pression semblable a celle nécessaire pour le pro cessus de
mélange, pas plus.
- utilisez des supports pour plusieurs échantillons lorsque leur nombre est élevé.
« Placez I'appareil en aire spacieuse sur une surface plane, stable, propre, non
glisssante, seche et ininflammable.
« Les pieds de I'appareil doivent étre propres et en parfait état.

A ATTENTION Diminuez le rég'im_e avant l'utilisation Augmentez
doucement le régime.

« Si le mouvement de secousse de I'appareil s'accroit (résonance), réduisez le
régime ou passez le plus rapidement possible la zone critique.
« Réduisez le régime si
- le milieu est aspergé hors du récipient a cause d'un régime trop élevé
- le fonctionnement est irrégulier
- |'appareil commence a se déplacer en raison des forces dyna miques.

A ATTENTION Attention ! Il e')fiste un risque d'écrasement lors du
changement d’échantillon.

®
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- Fixez les accessoires et les récipients, sous peine d’endommager ou d'éjecter
les récipients agitateurs.

« Avant toute utilisation, controlez |'état de I'appareil et des accessoires.

- N'utilisez pas les pieces endommagées.

« Placez un récipient agitateur au centre et plusieurs récipients agitateurs
répartis de maniére réguliere.

- Les récipients coupants et pointus entrainent I'abrasion des supports.

m Vous vous exposez a des dangers par Volume de livraison
- les matériaux inflammables

Déballage

Déballage

- Déballez I'appareil avec précaution
- En cas de dommage, établiez immédiatement un constat correspondant
(poste, chemins de fer ou transporteur)

° N Vs ) L. - Un agitateur TTS 3 control - Support pour microtiter MS 3.4
- les bris de verre causés par I'énergie mécanique - Bloc d'alimentation - Portoir pour tubes & essaisMS 1.32
des secousses. - Support standard MS 3.1 - Mode d’emploi
« Ne traitez pas des milieux biologiques ou microbiologiques. - Support universel MS 3.3
« Ne traitez que des milieux pour lesquels I'apport d'énergie pendant I'opéra- - Insert MS 1.21

tion ne pose pas probleme. Cela vaut aussi pour les autres apports d'éner-
gie, comme la radiation lumineuse par ex.

m N‘utilisez pas I'appareil dans les atmosphéres explo- Utilisation conforme

sives, avec des matiéres dangereuses et sous I'eau.

@ « La sécurité de I'appareil n‘est assurée qu’avec les accessoires décrits dans le  Utilisation
chapitre , Accessoires”. » Sert a mélanger des liquides
+ Montez les accessoires uniquement lorsque I'appareil est débranché. - Mode , Touch” pour tubes a essais individuels
« Aprés une coupure de I'alimentation électrique, I'appareil ne redémarre pas seul. - Mode ,Continu” pour un ou plusieurs récipients

« En fonctionnement, I'appareil peut s'échauffer.

) , ) Domaine d’application (uniquement en intérieur,
Pour la protection de I‘appareil pp (uniq )

« L'indication de tension de la plaque d’identification doit correspondre avec !
la tension du réseau. - Pharmacies

« L'appareil ne doit étre utilisé qu’avec I'alimentateur d’origine.

« Evitez les coups sur I'appareil et les accessoires.

« Seules les personnes spécialisées sont autorisées a ouvrir I'appareil.

- Laboratoires - Ecoles

La protection de I'utilisateur n’est plus garantie si I'appareil est utilisé avec un
accessoire n‘ayant pas été fourni ou conseillé par le fabricant ou si I'appareil
est utilisé de maniere non conforme aux prescriptions du fabricant.




Mise en service

Mode de fonctionnement

Mode A Mode B
(avec limitation de vitesse de rotation) | (sans limitation de vitesse de rotation)
Mode de fonctionnement “Touch” max. 3000 1/min max. 3000 1/min

»

S

)

(avec support de standard MS 3.1)

300 3000

avec/sans minuteur

Mode de fonctionnement “Continu” | max. 1300 1/min \ max. 3000 1/min
(avec touts fes supports) A

)

1300 3000

avec/sans minuteur
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Accessoires
Possibilités dutilisation et plages de régimes autorisées des supports:
Désignation Déscription Id.- Nr. | Mode “Touch” | Mode “Continu” | Plage de vitesse (rpm) | Mode
(@\ IS\/IS 3.1 g Posu(; tubes a essais et petit récipients jusqua | 3426300 X )—( 8;188?(3)88 AeAt B
- _/ Support standar 250 mm - -
N—r PP . X 0/100-3000 B
7" MS 33 Pour inserts de mousse differents 3426600 - X 0/100-1300 A
£~ _J support unilatéral 0/100-3000 B
8
7w, MS 3.4 Pour une plaque de microtitration 3426400 - X 0/100-1300 A
.. Support universel
MS 3.5 Pour une plague 96-well PCR 3428000 - X 0/100-1300 A
Support pour plague PCR
MS 3.51 - Pour mise en place dans le support pour | 3428700 - X 0/100-1300 A
Insert pour support pour | plaque PCR
plague PCR
T MS1.21 Pour mise en place dans le support unilatéral | L0O01540 - X 0/100-1300 A
7 Insert 0/100-3000 B
MS 1.30 - Pour mise en place dans le support unilatéral | 25005776 - X 0/100-1300 A
Insert pour tubes a essais | - Pour 24 tubes a essais @ 7.8 mm
. MS 1.31 - Pour mise en place dans le support unilatéral | L001840 - X 0/100-1300 A
" Insert pour tubes a essais | - Pour 14 tubes a essais @ 10 mm
g . MS1.32 - Pour mise en place dans le support unilatéral | LO01850 - X 0/100-1300 A
o=/ Insert pour tubes a essais | - Pour 6 tubes a essais @ 12 mm
S o\ MS1.33 - Pour mise en place dans le support unilatéral | LO01860 - X 0/100-1300 A
"</ Insert pour tubes a essais | - Pour 4 tubes a essais @ 16 mm
. MS1.34 - Pour mise en place dans le support unilatéral | L001830 - X 0/100-1300 A

Insert pour tubes a essais

- Cette utilisation permet le percage de divers alésages




Changement des supports

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Utilisation des inserts

Autres accessoires

«PC1.2 » Adaptateur
«PC2.1 « Cable analogique
« labworldsoft®, a partir de la version 5.0+ Software

C

Interface et sorties

L'appareil est équipé a I'arriere d'une prise SUB-D a 9 pdles.

Interface sérielle RS 232 C

L'affectation série du connecteur peut étre aussi utilisée pour la commande ex-
terne de |'appareil au moyen d'un ordinateur et d’un programme d'utilisateur
approprié, p. ex. labworldsoft®, a partir de la version 5.0.

Configuration de I'interface sérielle RS 232 C

« La fonction de la ligne d'interface entre I'appareil de
laboratoire et le systéme d'automatisation est constituée
par une sélection de signaux spécifiés dans la norme EIA ~ RxD
RS234C, conformément a DIN 66020 Te partie. L'occu
pation des signaux est indiquée dans I'illustration. <D

« Pour les caractéristiques électroniques des interfaces et
I'attribution des états de signaux, la norme RS 232 C,
conformément a DIN 66259 1e partie, est d'application.  anp

« Procédure de transmission: Transmission de caracteres
asynchrone en mode start-stop.

+ Mode de transmission: duplex intégral

- Format de signaux: Ecriture des caracteres conformé ment au format de
données sous DIN 66022 pour mode start-stop. 1 bit start; 7 bits de caractere;
1 bit de parité (grade=Even); 1 bit stop.

« Vitesse de transmission: 9600 Bit/s

« Contréle du flux de données:non

Syntaxe d’instructions

La structure des instructions se présente sous la forme suivante:

Les instructions sont généralement transmises par |'ordinateur (Maitre) a
I'appareil de laboratoire (Esclave).

L'appareil de laboratoire transmet exclusivement sur demande de I'ordina-
teur. Les messages d'erreur eux-mémes ne peuvent pas étre spontanément
émis par "appareil de laboratoire a I'ordinateur (systeme d'automatisation).
Les instructions et les paramétres, ainsi que les parametres successifs, sont
séparés par au moins un caractere espace (Code: hex 0x20).

Chaque instruction, y compris les parametres et les données, et chaque
résponse s'achévent par CR LF (Code: hex 0xOD et 0x0A) et comptent au
maximum 80 caractéres.

Les décimales présentes dans un nombre a virgule flottante sont séparées
par un point (Code: hex 0x2E).

sO O O O O
O O OO

®
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Les dispositions ci-dessus sont, dans une large mesure, conformes aux recom-
mandations du groupe de travail NAMUR (Recommandations, de NAMUR
relatives a la réalisation des connexions électriques male-femelle destinées a
la transmission de signaux analogiques et numériques a des équipments de
commande et de controle des procédés de laboratoire. (Rev. 1.1).

Apercu des instructions NAMUR
Abréviations employées:

X,y = parametre de numérotation (nombre entier)
M = variable, nombre entier

n = variable, nombre a virgule flottante

X = 4 vitesse de rotation

Instruction NAMUR Fonction Indication
suplément.
IN_PV_X X=4 | Lecture de la valeur réelle
OUT_SP_Xn X=4 | Sélectionner la valeur réelle n sans
dépasser la limite supérieure réglée
de la vitesse de rotation
IN_SP_X X=4 | Lecture de la vitesse réelle sélectionnée
START_X X=4 | Activation de la fonction (a distance) | Remote
de I'appareil
STOP_X X=4 | Désactivation de la fonction de Remote
I'appareil. La variable déterminée par
OUT_SP_X est maintenue.
RESET X=4 | Désactivation de la fonction de I'appareil
STATUS Edition de I'état

1*: Mode de fonctionnement A

2*: Mode de fonctionnement B

*0: Exploitation manuelle sans incident

*1: Exploitation automatique Start
(sans incident)

*2: Exploitation automatique Stop
(sans incident)

<0: Code d'erreur: (-1)

-3:Er3

-83: erreur de parité

-84 parité inconnue

-85: séquence d'instructions erronée

-86: valeur théorique non valide

-87: mémoire disponible insuffisante

Communication |'appareil laboratoire - PC

Un cable et un adapteur sont fournis comme accessoire pour la communica-
tion de I'appareil laboratoire et PC.

PC 2.1 Cable

Ce cable est utilisé pour la liaison du connecteur 9 pdles a un PC.

PC 1.2 Adaptateur

Cet adaptateur est nécessaire a la liaison du connecteur 9 pdles a une inter-
face série a 8 connexions (connecteur a 25 poles).

Message d’erreur

Tout dysfonctionnement pendant I'utilisation est matérialisé par un
message d'erreur a |'affichage.

=
Ev
Procédez alors comme suit:

- Coupez l'alimentation en tension

- Prenez des mesures correctives
- Redémarrez I'appareil

Code d'erreur | Cause Conséquence | Correction
Er3 - Mouvement de la table | Blocage du Couper
d'agitation génée par une | moteur I'appareil

influence extérieure

- Panne interne a I'appareil

Si le défaut persiste aprés les mesures prescrites ou si un autre code d’erreur
s'affiche

- Adressez-vous au département de service

- Envoyez |'appareil avec un bref descriptif de I'erreur.
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Entretien Caractéristiques techniques
L appareil ne nécessite pas d’entretien. Bloc d‘alimentation
Input \Y 100 - 240
Nettoyage A 08
@_’% @ Pour le nettoyage, débrancher la fiche secteur. Hz 50-60
Ne nettoyez les appareils qu'avec les produits de nettoyage autorisés par IKA. Output vdc 24 -
N . W 24 (Limited power source)
ettoyage de: ) ) )
Protection class 2 (isolation double) =]
Substances colorantes avec isopropanol
substances de construction eau + tensioactif/ isopropanol Agitateur
cosmétiques eau.+ tensioactif/ isopropanol Tension de réseau Vdc 24
produits alimentaires eau + tensioactif mA 800
combustibles eau + tensioactif Puissance absorbée en w 20

fonctionnement normal
Puissance absorbée en en veille 2
Puissance fournie moteur 8
Entrainement EC - moteur
Plage de la vitesse de rotation rom  0/100 — 3000
réglage par graduation dizaine

- Lors du nettoyage, évitez toute infiltration d’humidité dans I'appareil.

- Veiller a porter des gants de protection pour le nettoyage.

- Avant d’employer une méthode de nettoyage ou décontamination autre,
|'utilisateur est tenu de s'informer aupres de IKA.

==

La commande de pieces de rechange

Lors de la commande de piéces de rechange, veuillez indiquer Reglage de la vitesse de rotan.on bo“.m” rotatif frontal

~le type de I'appareil Indication de la vitesse de rotation digital

- le numéro de fabrication, voir la plaque d'identification Mouvemont d.e Ievgr mm 4’5. . )

- le numéro de position et la désignation de la piéce de rechange, voir le tab- ’V‘O“_Veme”F wbratqre o 0 horizontal, circulaire
leau des piéces de rechange et catalogue des pieces de rechange, voir Admlss.duree de mise en Circlit % 100 ,
www.ika.com. Minuteur mode secondes 1 sec ... 59 min 59 sec

mode minutes 1 min ... 59 h 59 min

Réparation Affichage minuteur digital

N’envoyer pour réparation que des appareils nettoyés et exempts  Admiss. tempeérature ambiante °C +5 - +40

de substances toxiques. Admiss. humidité ambiante (rel.) % 80

Utiliser pour cela le formulaire « Certificat de régularité » fourni par IKA ou  Degré protection selon DIN EN 60529 IP 21

imprimer le formulaire téléchargeable sur le site Web d'IKA: www.ika.com. Degré de pollution 2

Si une réparation est nécessaire, expédier |'appareil dans son emballage  Catégorie de surtension I

d’origine. Les emballages de stockage ne sont pas suffisants pour les réexpé-  |nterface RS 232

ditions. Utiliser en plus un emballage de transport adapté.



Hauteur max. d’utilisation m max. 2000
de I'apapareil
Dimensions totals (L x p x h) mm 148 x 205 x 63
sans support
Poids sans charge kg 2,9
Max. charge incl. support kg 0,5

Sous réserve de modifications techniques!

Garantie

Conformément aux conditions de garantie IKA, la durée de garantie s'éléve
a 24 mois. En cas de recours en garantie, veuillez vous adresser a votre four-
nisseur spécialisé. Vous pouvez également envoyer directement I'appareil a
notre usine en joignant votre facture et I'exposé des motifs de réclamation.
Les frais d'expédition sont a votre charge.

La garantie ne s'étend pas aux pieces d'usure et n’est pas valable en cas de
défauts dus a une utilisation non conforme et un soin et un entretien insuf-
fisants, allant a I'encontre des recommandations du présent mode d’emploi.
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Declaracion de conformidad

Declaramos bajo nuestra propia responsabilidad que este producto cumple las
disposiciones de las directivas 2014/35/UE, 2006/42/CE, 2014/30/UE y
2011/65/UE y es conforme con las normas y los documentos normativos siguien-
tes: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 y EN ISO 12100.

Explicacion de simbolos

Situacion (extremadamente) peligrosa en la que la no ob-
servacion de las advertencias de seguridad puede provocar
la muerte o una lesion grave.

Situacion peligrosa en la que la no observacién de las adverten-
cias de seguridad puede provocar la muerte o una lesion grave.
Situacion peligrosa en la que la no observacion de las adver-
tencias de seguridad puede provocar una lesion leve.

Alude, por ejemplo, a acciones que pueden provocar dafios
materiales.

PELIGRO

/I\ ADVERTENCIA
/\ PRECAUCION

AVISO

Indica un riesgo de aplastamiento de los dedos o las manos.

/A PRECAUCION

®

Indicaciones de seguridad

Para su proteccion

- Lea todas las instrucciones de uso antes de la puesta en marcha y
siga siempre las instrucciones de seguridad.

» Mantenga estas instrucciones de uso en un lugar al que todos puedan
acceder facilmente.

« AsegUrese de que el aparato sea utilizado Unicamente por personal debida-
mente formado y cualificado.

- Siga siempre las advertencias de seguridad, las directivas legalesque corres-
pondan y las normativas sobre proteccion laboral y prevencion de accidentes.

Lleve siempre el equipo de proteccion que correspon-
daala claspe de pglig'r)o del ?Iuido que \?aya E} marﬂpu-
lar. De lo contrario, puede sufrir dafos debido a:
- a salpicadura de liquidos
- la caida de piezas o componentes
- el aplastamiento de partes del cuerpo, cabello,
ropa o joyas
» Reduzca la sobrecarga de movimiento de manos y brazos (directiva
2002/44/CE) durante el funcionamiento manual:
« En la medida de lo posible, mantenga el contenedor de muestras en posi-
cion vertical.
- Ejerza Unicamente la presion necesaria para el proceso de mezcla.
« Si hay un alto nimero de muestras utilice soportes para varias muestras.
« Coloque el aparato en una area espaciosa e superficie horizontal, estable,
limpia, protegida frente a deslizamientos, seca e ignifuga.
« Las patas del aparato deben estar limpias y libres de desperfectos.

A PRECAUCION Aumente la velocidad lentamente.

« Si el movimiento de agitacion del aparato provoca resonancias, reduzca la
velocidad o pase la fase critica lo mas rapidamente posible.
- Reduzca la velocidad si
- el fluido salpica del tubo de ensayo debido a la existencia de una velocidad
muy alta
- el aparato presenta un funcionamiento inestable
- el aparato empieza a bandearse debido a las fuerzas dinamicas.



Atencao! Perigo de esmagamento durante a substi-
tuicao das ligacoes.

« Fixe firmemente os acessorios e recipientes colocados para evi tar danos
ou projeccéo acidental dos recipientes de agitacéo.

« Antes de usar, verifique a eventual existéncia de vicios no equi pamento
ou nos respectivos acessorios. N&o utilize pegas danifi cadas.

« Se usar um recipiente de agitacao Unico cologue-o no centro, se usar
varios recipientes de agitacdo disponhaos de modo a fica rem equilibrados.

« Recipientes pontiagudos ou com arestas vivas provocam abrasao nos suportes.

m Cuidado com os riscos decorrentes de:
- uso de materiais inflamaveis
- ruptura de vidro por accao de forcas mecanicas
de oscilacao.

+ Nao trabalhe com meios biolégicos ou microbiolégicos.

« Trabalhe apenas com meios cujo contributo energético no pro cesso de tra-
balho é irrelevante. O mesmo também se aplica a outros tipos de energia pro-
duzida por outros meios, como por exemplo, através da irradiacdo de luz.

m Nao use o aparelho em atmosferas explosivas, com

substancias perigosas ou debaixo de agua.

« O funcionamento seguro do aparelho s6 é garantido se for usado com os
acessorios descritos no capitulo "Acessorios”.

« Desligue a ficha da corrente antes de montar os acessorios.

« ApOs interrupcao de corrente, o aparelho ndo aeeanca de novo.
« Durante o funcionamento, o aparelho pode aquecer demasiado.

Para seguranca do aparetho

« O valor de tenséo indicado na placa de caracteristicas do modelo deve
coincidir com o valor da tenséo de rede.

« O aparelho deve ser posto a funcionar, exclusivamente, com o alimen
tador com a tomada original.

- Evite choques e pancadas violentas no aparelho e nos acessérios.

« A abertura do aparelho é permitida, exclusivamente, a pessoas especiali zadas.

C

Desembalaje

Desembalaje

- Desembale el aparato con cuidado

- Si observa algun desperfecto, realice de inmediato un registro completo de
los hechos y notifiquelos como corresponda (correos, ferrocarril o empresa
de transportes).

Volumen de suministro

- Agitador TTS 3 control 1.21

- Bloque de alimentacién - Plataforma de microtitulacion MS 3.4
- Plataforma estandar MS 3.1 - Suplemento para tubos de ensayo

- Plataforma universal MS 3.3 MS 1.32

- Suplemento para una mano MS - Instrucciones de uso

Uso previsto
Utilizacion
» para mezclar liquidos

- Funcionamiento tactil para recipientes individuales
- Servicio continuo para uno o mas recipientes

Ambito de utilizacion (solo en interiores)

- Laboratorios - Escuelas

- Farmacias

La proteccion para el usuario no puede garantizarse si el aparato se utiliza con
accesorios que no hayan sido suministrados o recomendados por el fabricante
o si se realiza un uso indebido del aparato en contra de las especificaciones
del fabricante.



Puesta en servicio

Modos de funcionamiento

Modo A Modo B
(con limite de velocidad) (sin limite de velocidad)
Modo de funcionamiento | Max. 3000 rpm (’} Méx. 3000 rpm A
tactil 3000~ 3000

(con piataforma estandar MS 3.1)

con/sin temporizador
Servicio continuo Max. 1300 rpm ﬂ\\ Méx. 3000 rpm

(con todas fas plataformas)

)

1300 3000

con/sin temporizador

Configuracion | Accion Pantalla
! Con;cfta re % ~@Q®  Eaparatoqueda listo parael
o é.j funcionamiento despugs
de enchufarlo a la red eléctrica
2| Encender mmmEm
aparato :
Intro 0 "
Los Ultimos valores ajustados
(velocidad y temporizador) se f
guardan. Durante el encendido, o
el aparato se encuentra siempre m B I=x
enelmodoA. ; !
3| Modosde =
funcionamiento ModoA l—| Ee -|
Modod Modo de funconamiento “Tacti” u l
ode
Veelocidad de hasta 3000 rom
funcionamiento : P m D B D 3000
tacti
Ood | =
Cambiar al servicio Modo A .
continuo op Modo “Fundionamiento continuo’ ) =
Velocidad de hasta 1300 rpm m = 3U L= _BDD
41 Austarla ]
velocidad @ D E 3 B
\ m
™ U HR0
S}
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o

2| Trabajar sin

Ajustar temporizador/
Modfficar ajuste
del temporizador

temporizador

Cambioal
modo himin

Modo Temporizador min:seg

Ajustar tiempo deseado

Confirmar

Cuenta atrés en marcha:

Una vez transcunida la cuenta
atrés, se escucha 3 veces una
sefial aclistica

Apagar aparato

Encender aparato:
Mantenga pulsada la tecla
“Set Time" (Ajustar tiempo) y,
ademds, pulse la teda
“Power” (Alimentacion).

Valor de tiempo =0, sin cuenta
atras

Valor de tiempo =0, sin cuenta
atrés aparato en fundonamiento

6 | Cambiar modo

Apagar aparato

Encender aparato

Mantenga pulsada la teda
“Start/Stop” (Iniciar/Detener) y,
ademds, pulse la teda
“Powver” (Alimentacién).
Modo B

Modos de funcionamiento
"Tadtil" y "Servido continuo”
Velocidad de hasta 3000 pm

Apague el aparato y,
a continuacién, vuelva a
encenderlo; véase punto 1




Accesorios
Opciones de uso y margenes de velocidad permitidos para las plataformas:
Denominacion Descripcion N° de identi- | Modo de funciona- | Servicio | Margen de veloci- | Modo
ficacion miento tactil continuo | dad (rpm)
MS 3.1 Para tubos de ensayo y pequefios reci- | 3426300 X - 0/100-3000 AyB
Plataforma estandar pientes de hasta 50 mm de didmetro - X 0/100-1300 A
- X 0/100-3000 B
MS 3.3 Para diferentes insertos de gomaes- | 3426600 - X 0/100-1300 A
Plataforma universal puma 0/100-3000 B
. MS34 Para una placa de microtitulacion 3426400 - X 0/100-1300 A
«_- " Plataforma de microti-
tulacion
MS 3.5 Para una placa de PCR de 96 pocillos | 3428000 - X 0/100-1300 A
Plataforma para placas
de PCR
MS 3.51 - Para su uso en la plataforma para | 3428700 - X 0/100-1300 A
Suplemento para placas placas de PCR
de PCR
p MS 1.21 Para su uso en la plataforma universal L001540 - X 0/100-1300 A
L Suplemento para una 0/100-3000 B
mano
MS 1.30 - Para su uso en la plataforma universal | 25005776 - X 0/100-1300 A
Suplemento para tubos - Para 24 tubos de ensayo de 7,8 mm
de ensayo de didmetro
Suplemento para tubos - Para su uso en la plataforma universal | LO01840 - X 0/100-1300 A
de ensayo MS 1.31 - Para 14 tubos de ensayo de 10 mm
de didmetro
Suplemento para tubos - Para su uso en la plataforma universal | L001850 = X 0/100-1300 A
de ensayo MS 1.32 - Para 6 tubos de ensayo de 12 mm de
didmetro
MS 1.33 - Para su uso en la plataforma universal | LO01860 = X 0/100-1300 A
Suplemento para tubos - Para 4 tubos de ensayo de 16 mm de
) de ensayo didmetro
SN MS1.34 - Para su uso en la plataforma universal | L001830 - X 0/100-1300 A

Suplemento para tubos
de ensayo

- Para practicar los orificios que se
deseen
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Cambio de las plataformas

Interfaces y salidas

El aparato estd equipado en su parte posterior con una hembrilla SUB-D de 9 patillas.
Interfaz serie RS-232 C

La asignacion en serie de la hembrilla puede utilizarse para controlar el aparato
externamente mediante un PC y programas de aplicacion adecuados, como
labworldsoft®, a partir de la version 5.0.

MS 3.1

Configuracion de la interfaz serie RS-232 C

« La funcion del conducto de interfaz entre el aparato de laboratorio y el sistema de
automatizacion representa una seleccién de las sefales espe-
cificadas en la norma EIA RS-234C, segtin DIN 66020, parte 1.
Puede consultar la asignacion de las sefiales en la imagen.
Para las caracteristicas electrénicas de las interfaces y para - 14p
la asignacion de los estados de las sefiales, se aplica la
norma RS 232 C, seguin DIN 66259, parte 1.

Procedimiento de transferencia: Transferencia asincrona de
caracteres en el modo de inicio y detencion.

« Tipo de transferencia: Duplex completo

Formato de caracteres: Representacion de caracteres segun el formato de da-
tos en DIN 66022 para el modo de inicio y detencion. 1 bit de inicio, 7 bits de
caracteres; 1 bit de paridad (grado=par); 1 bit de parada.

« Velocidad de transferencia: 9600 bits/s

« Control del flujo de datos: ninguno

RxD

MS 3.3
MS 3.4

Utilizacion de los insertos Sintaxis de comandos

Para la sentencia de comandos se aplica lo siguiente:
Por lo general, los comandos se envian del PC (Master, maestro) al aparato
J i (Slave, esclavo).

El aparato de laboratorio realiza envios exclusivamente si asi se solicita. Ni
siquiera los mensajes de error pueden enviarse de forma espontanea del
aparato de laboratorio al PC (sistema de automatizacion).

Los comandos, los pardmetros y los pardmetros consecutivos se separan
mediante al menos una linea en blanco. (cédigo: hex 0x20).

Otros accesorios

- PC1.2 + Adaptador - Cada comando individual, incluidos los parémetros y los datos, asi como
- PC2.1 + Cable analogico cada respuesta, se finalizan con CR LF (codigo: hex 0x0OD y 0x0A) y tienen
+ labworldsoft®, a partir de la + Software una longitud méaxima de 80 caracteres.
version 5.0 « El separador decimal en un nimero de coma flotante es el punto (cddigo:
hex 0x2E).

®
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Las versiones anteriores corresponden mayoritariamente a las recomendacio-
nes del grupo de trabajo NAMUR (recomendaciones NAMUR para la realiza-
cion de conexiones de enchufe eléctricas para la transferencia de sefiales ana-
l6gicas vy digitales en aparatos individuales de medicion, control y regulacién
para uso en laboratorio, rev. 1.1).

Vision global de los comandos NAMUR disponibles
Abreviaturas utilizadas:

X,y = Pardmetros de numeracion (nimero entero)

M = Valor de variable, nimero entero

n = Valor de variable, niumero de coma flotante

X =4 Velocidad
Comandos Funcion Display
NAMUR (Pantalla) adi-
cionalmente
IN_PV_X X=4 | Lectura del valor real
OUT_SP_Xn X=4 | Establecimiento del valor real a n (maximo
hasta el limite superior de velocidad)
IN_SP_X X=4 | Lectura del valor real establecido
START_X X=4 | Activacion del funcionamiento (remoto) del Remote
aparato
STOP_X X=4 | Desactivacion del funcionamiento del aparato | Remote
La variable establecida con OUT_SP_X se
mantiene.
RESET X=4 | Desactivacion del funcionamiento del aparato
STATUS Presentacion del estado

1*: Modo de funcionamiento A

2*: Modo de funcionamiento B

*0: Funcionamiento manual sin averias

*1: Inicio del funcionamiento automatico
(sin averias)

*2: Deteccion del funcionamiento automético
(sin averfas)

<0: Codigo de error: (-1)

-3:Er3

-83: Paridad incorrecta

-84: Error desconocido

-85: Secuencia de comandos incorrecta

-86: Valor nominal no valido

-87: No hay memoria suficiente

Conexion entre el aparato de laboratorio y el PC

IKA ofrece adaptadores y cables adaptadores para realizar la conexion entre el
aparato de laboratorio y el PC.

Cable PC 2.1

El cable PC 2.1 se necesita para conectar la hembrilla de 9 patillas al PC.
Adaptador PC 1.2

El adaptador PC 1.2 se necesita para conectar la hembrilla de 9 patillas a una
interfaz serie dctuple (conector de 25 patillas).

Mensajes de error

Si se produce una averfa durante el servicio, esto se indica mediante un men-
saje de error en la pantalla.

El’ E

Proceda tal como se indica a continuacion:

- Desconecte el suministro eléctrico.

- Tome las medidas correctivas que procedan.
- Reinicie el aparato.

Codigo de | Causa Consecuencia | Correccién

error

Er3 - La mesa agitadora no puede | Motor Aparato
moverse bien debido a la bloqueado apagado
presencia de obstaculos.
- Error interno

Si no es posible eliminar el fallo aplicando las medidas descritas

0 si aparece otro codigo de error, proceda tal como se indica a continuacion:
- Pongase en contacto con el departamento de servicio técnico.

- Envie el aparato a reparacion con una breve descripcién del error.
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Mantenimiento Datos técnicos
Cambio de las plataformas Blogue de alimentacion
Limpieza Entrada \ 100-240
El aparato no requiere mantenimiento. A 08
D Desenchufe el aparato antes de su limpieza Hz >0-60
- .
@ Salida Vdc 24

Utilice Unicamente productos de limpieza recomendados por IKA. W
Utilice los siguientes productos para los diferentes tipos de limpieza: Clase de proteccion

24 (fuente de alimentacion limitada)
2 (doble aislamiento) =]

Colorantes Isopropanol
Materiales de Agua con componentes tensioactivos, isopropanol Agitador
construccion Tension de servicio VCC 24
Cosméticos Agua con componentes tensioactivos, isopropanol ) mA 800
Alimentos Agua con componentes tensioactivos Consumo de potenqa en el
- - - modo de funcionamiento normal W 20

Combustibles Agua con componentes tensioactivos Consumo de potencia en el

- Evite que penetre humedad en el aparato durante las operaciones de limpieza. ~ modo de funcionamiento en espera W 2

- Use guantes protectores durante la limpieza del aparato. Consumo de potencia del motor W 8

- Si utiliza métodos de limpieza o descontaminacion diferentes de los reco- Accionamiento Motor EC
mendados, pdngase en contacto con IKA para obtener mas detalles. Margen de velocidad rpm 0/100-3000

ajustable en pasos de 10
Botén en la parte frontal

Pedido de piezas de repuesto
Al realizar un pedido de piezas de recambio indique lo siguiente:

Ajuste de la velocidad

- Tipo de aparato Indicador de velocidad digital
- Numero de serie del aparato, ver placa de caracteristicas Carrera de agitacion mm 45
- NUmero de posicion y descripcion de la pieza de repuesto; Movimiento de agitacion horizontal, circular

Tiempo de conexién admisible % 100
Temporizador del modo segundos 1 seg ... 59 min 59 seg

véase imagenes y lista de piezas de repuesto; visite la pagina www.ika.com.

Reparacion ) » . o . Modo minutos 1 min ... 59 h 59 min
Los aparatos que requieren reparacion deben enviarse limpios y sin |\ qicador del temporizador digital

sustancias que constituyan un riesgo para la salud. Temperatura ambiente permitida  °C 45 3 440

Solicite a tal fin el formulario “Certificado de no objecion” a IKA, o |\ oo ralativa permitida % 80

descargue el formulario en la pagina web de IKA, ubicada en la direccion o o proteccion segun

ywwika.com. . , . DIN EN 60529 IP 21

Devuelva el aparato que requiere reparacion en su embalaje original. Los Grado de contaminacion 5

embalajes para almacenamiento no son suficientes para la devolucién. Utilice
ademds un embalaje de transporte adecuado.

| @®

Categoria de sobretension Il



Interfaz

Altitud geogréfica de servicio

sobre el nivel del mar m
Dimensiones (an x pr x al) mm
sin plataforma

Peso sin carga kg

Max. carga incluida la plataforma kg

RS-232

max. 2000
148 x 205 x 63

2,9
0,5

Reservado el derecho de introducir modificaciones técnicas.

Garantia

Segun las condiciones de compra y entrega de IKA, la garantia tiene una
duracion total de 24 meses. Si se produce un caso de garantia, pongase en
contacto con su proveedor, o envie el aparato directamente a nuestra fabrica
adjuntando la factura y mencionando las causas de la reclamacion. Los costes

de transporte correran a su cargo.

La garantia no se aplica a piezas de desgaste ni tampoco a errores que teng-
an su causa en un manejo inadecuado o en un cuidado y mantenimiento
insuficientes que no cumplan lo dispuesto en este manual de instrucciones.
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Dichiarazione di conformita

Dichiariamo sotto la nostra piena responsabilita che questo prodotto sod-
disfa le disposizioni delle direttive 2014/35/UE, 2006/42/CE, 2014/30/UE e
2011/65/UE ed é conforme alle seguenti norme e ai seguenti documenti nor-
mativi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 e EN ISO 12100.

Spiegazione dei simboli

Questo simbolo indica informazioni estremamente import-
anti per la sicurezza e la salute. La mancata osservanza puo
compromettere la salute e causare lesioni.

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avver-
tenza per la sicurezza pud portare alla morte o a lesioni gravi.

PERICOLO

/I\ AVVERTENZA

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza de-

A ATTENZIONE| - vertenza per la sicurezza puo portare a lesioni lievi.

A AVVISO Indica ad es. delle azioni che possono portare danni a cose.

ATTENZIONE Segnala il rischio di schiacciarsi le dita e/o una mano.

il

Avvertenze per la sicurezza

Per la Vostra sicurezza

Prima della messa in funzione si raccomanda di leggere le istruzioni per I'uso

e di osservare attentamente le norme di sicurezza.

« Conservare con cura le istruzioni per I'uso, rendendole accessibili a tutti.

« L'utilizzo di questo apparecchio e destinato esclusivamente a personale esperto.

« Osservare attentamente le norme di sicurezza, le direttive e le disposizioni
in materia di sicurezza sul lavoro e antinfortunistica.

Indossar.e ‘Ia propria att.rezzz.-xtura di protezione |r!
conformita alla classe di pericolo del mezzo sotto
posto a lavorazione. Altrimenti puo insorgere un
rischio a seguito di:

- spruzzi di liquidi

- distacco improvviso di pezzi

- intrappolamento di parti del corpo, capelli,
vestiario e gioielli.

« In caso di funzionamento manuale, ridurre le vibrazioni al sistema brac

cio-mano (direttiva 2002/44/CE):

- Tenere il contenitore del campione il pit possibile verticale.

- Limitarsi ad esercitare la pressione necessaria per la miscelazione.

- In presenza di un numero elevato di campioni, utilizzare attacchi per piu campioni.

« Posizionare I'apparecchio in una zona spaziosa su una superficie piana,

stabile, pulita, antiscivolo, asciutta e ignifuga.

« | piedini dell'apparecchio devono essere puliti e non danneggiati.

A ATTENZIONE Aumentare lentamente il numero di giri.

+ In caso di innesco del movimento di oscillazione dell'apparecchio (risonanza),
ridurre il numero di giri o superare quanto prima posibile I'intervallo critico.
« Ridurre il numero di giri se
- il mezzo fuoriesce dal recipiente a causa dell’eccessiva velocita
- il movimento diventa irregolare
- |'apparecchio comincia a spostarsi a causa delle forze dinamiche.

Attenzione! Pericolo di schiacciamento durante la
A FITE L sostituzione degli attacchi.
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PERICOLO

PERICOLO

- Fissare saldamente gli accessori e i recipienti posizionati per evitare danni o
il distacco incidentale dei recipienti di agitazione.

« Prima dell'uso verificare I'eventuale presenza di vizi all'apparecchio o agli
accessori. Non utilizzare pezzi danneggiati.

« Collocare un unico recipiente di agitazione al centro e piu recipienti in
modo uniforme.

- | recipienti a punta o a spigoli vivi causano I'abrasione dei supporti.

Eventuali rischi possono insorgere a seguito di

- materiali infiammabili

- rottura di vetri a seguito di forze meccaniche di
oscillazione

+ Non trattare mezzi biologici o microbiologici.

- Trattare soltanto i mezzi il cui apporto energetico € irrilevante nel processo
di lavorazione. Cio vale anche per altre tipologie di apporto energetico, ad
esempio mediante irradiazione luminosa.

Non utilizzare I'apparecchio in atmosfere esplosi-
ve, unitamente a sostanze pericolose né immerso
nell’acqua.

« Il funzionamento sicuro dell’apparecchio € garantito soltanto con gli acces
sori descritti nel capitolo “Accessori”.

- Staccare la spina di corrente prima di effettuare il montaggio degli accessori.

« Dopo un'interruzione di corrente I'apparecchio non si riaccende.

« Durante il funzionamento |'apparecchio puo scaldarsi.

Per la sicurezza dell’apparecchio

« Il valore di tensione indicato sulla targhetta del modello e quello di rete
devono coincidere.

« L'apparecchio deve essere azionato esclusivamente con I'alimentatore ad
innesto originale.

« Evitare urti e colpi violenti all’apparecchio o agli accessori.

- L'apertura dell'apparecchio & consentita esclusivamente a personale esperto.

C

Disimballo

Disimballo

- Rimuovere con cura I'imballo dall’apparecchio
- In caso di danni rilevare immediatamente i fatti (posta, ferrovia o reparto
spedizioni)

Dotazione di fornitura

- Agitatori TTS 3 control

- Alimentatore

- Attacco standard MS 3.1

- Attacco universale MS 3.3

- Attacco monolaterale MS 1.21

- Attacco per piastre di microtito-
lazione MS 3.4

- Inserto portaprovette MS 1.32
- Istruzioni per |'uso

Uso conforme

Utilizzo

» per la miscelazione di fluidi
- modalita Touch per recipienti singoli
- modalita continua per recipienti singoli o multipli

Ambito di utilizzo (solo interno)

- Laboratori - Scuole
- Farmacie

Non & piu garantita la sicurezza per I'utente qualora si utilizzino accessori
non forniti o non raccomandati dal produttore oppure qualora I'apparecchio
sia utilizzato non conformemente allo scopo previsto o contrariamente alle
indicazioni del produttore.



Messa in funzione

Modalita operative

Modalita A

(con limitazione della velocita)

Modalita B

(senza limitazione della velocita)

Modalita Touch
(con attacco standard
MS3.1)

max 3000 1/min

)

S

300

max 3000 1/min

)

w
=3
=)
S

con/senza timer

Modalita continua
(con tutti gii attacchi)

max 1300 1/min

0

1300

max 3000 1/min

)

w
=3
S
S

con/senza timer

Impostazioni | Azione

Display

1 \nsenrger;o % ~@@®  Lapparecchio pronto perfuso
spina ai rete M dopo l'inserimento della spina
direte
2| Attivazione ._m_
apparecchio B N

Gli uttimi valori impostati
(veloita e timer) vengono
memorizzati. Allaccensione
I'apparecchio si trova sempre
in modalita A.

MBEEE &=

0230

o Om

3| Modalita operative

Passaggio

Modalita Touch

jtart
amodalita continua

Modalita A

Modalita operativa
“Modalita Touch”

Velodita fino a 3000 1/min

Modalita A

Modalita operativa
“Modalita continua”
Velodita finoa 1300 1/min

022 ]
™ J000%H

4| Impostazione
velocita

0230 =
™ 00




51| Impostazione timer/
Modfica =
impostazione timer Modalita Timer min:sec
@D
Impostare il tempo desiderato
©
?f,; Conferma
r =
Countdown in corso: B B
@g— Al termine del countdown U
viene emesso 3 volte un segnale T | 3 M) =
s M i3UUHI
Passaggio ala Disattivare 'apparecchio
modalita h:min
Riattivare I'apparecchio: .
et for Tenere premuto il tasto “Set Time”
@ premere contemporaneamente T ) —
il tasto “Power” m (] 1300
Efmvoroiiiiiiiiinii
senza timer |-| |-| l-l Lo |
Valore tempo=0, nessun U U U U|_'
countdown m ]
: 1300
@mm
Valore tempo=0, nessun ‘:' Cl
countdown, R
. \ |
apparecchio in funzione m | 1300
6 Camblomodalia AB g Disattivare I'apparecchio
mEm
Riattivare I'apparecchio; '-l |-|r| |-| [
b Tenere premuto il tasto “Start/Stop’ U U U U
€ premere contemporaneamente m M)
il tasto “Power” = 113000
Modalita B
Modalita operative “Touch” e
“Modalita continua”
Velodita fino @ 3000 1/min
B=A

Spegnere e riaccendere
I'apparecchio, vedere 1




Accessori

Possibilita d'uso e campi di velocita consentiti degli attacchi:

Denominazione Descrizione N. ident. | Modalita | Modalita | Campo di Modalita
Touch continua | velocita (rpm)
MS 3.1 Per provette e piccoli recipienti fino | 3426300 X - 0/100-3000 AeB
Attacco standard a @50 mm - X 0/100-1300 A
- X 0/100-3000 B
MS 3.3 Per diversi inserti in materiale espan- | 3426600 - X 0/100-1300 A
Attacco universale so 0/100-3000 B
MS 3.4 Per una piastra di microtitolazione | 3426400 - X 0/100-1300 A
Attacco per piastre di
microtitolazione
MS 3.5 Per una piastra PCR a 96 pozzetti 3428000 - X 0/100-1300 A
Supporto piastre PCR
MS 3.51 -Per impiego nel supporto piastre | 3428700 - X 0/100-1300 A
Inserto per piastre PCR
PCR
- MS 1.21 - Per impiego nell‘attacco universale | L001540 - X 0/100-1300 A
’ Attacco monolaterale 0/100-3000 B
MS 1.30 - Per impiego nell'attacco universale | 25005776 - X 0/100-1300 A
Inserto portaprovette | - Per 24 provette g 7,8 mm
Inserto portaprovette | - Per impiego nell'attacco universale | LOO1840 - X 0/100-1300 A
MS 1.31 - Per 14 provette 10 mm
Inserto portaprovette | - Per impiego nell‘attacco universale | LO01850 - X 0/100-1300 A
MS 1.32 - Per 6 provette @12 mm
(SN MS1.33 - Per impiego nell'attacco universale | L0O01860 . X 0/100-1300 A
\o o/ Inserto portaprovette | - Per 4 provette g16 mm
SN MS1.34 - Per impiego nell'attacco universale | LO01830 - X 0/100-1300 A

Inserto portaprovette

-Perforabile a piacimento




Sostituzione degli attacchi

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Utilizzo degli inserti

Ulteriori accessori

«PC1.2 - Adattatore
« PC2.1 - Cavo analogico
« labworldsoft®, dalla versione 5.0 « Software

C

Interfacce e uscite

Sul retro I'apparecchio & equipaggiato con una presa SUB-D a 9 poli.

Interfaccia seriale RS 232 C

L'occupazione seriale della presa puo essere utilizzata per comandare I'appa-
recchio esternamente mediante PC e idoneo programma applicativo, per es.
labworldsoft®, a partire dalla versione 5.0.

Configurazione dell’interfaccia seriale RS 232 C

« Le funzioni del cavo d'interfaccia tra apparecchio di laboratorio e sistema di
automazione costituiscono una selezione dei segnali specifi-
cati nella norma EIA RS234C, corrispondente alla DIN 66020
Parte 1. L'occupazione dei segnali € indicata nella figura.

Per le caratteristiche elettriche delle interfacce e I'assegna- 1,
zione degli stati di segnale si applica la norma RS 232 C, in
conformita alla DIN 66259 Parte 1.

Procedura di trasferimento: trasferimento asincrono dei ca-

ratteri nel funzionamento start-stop.

Tipo di trasferimento: Full Duplex

Formato caratteri: rappresentazione caratteri come da formato dati in DIN
66022 per funzionamento start-stop. 1 bit di start; 7 bit carattere; 1 bit di parita
(pari=Even); 1 bit di stop.

« Velocita di trasferimento: 9600 bit/s.

« Controllo flusso di dati: nessuno

RxD

GND

Sintassi di comando

Per la frase di comando vale quanto segue:

+ Generalmente € il computer (master) a inviare i comandi all'apparecchio di
laboratorio (slave).

« L'apparecchio di laboratorio trasmette esclusivamente su richiesta. Inoltre
I'apparecchio di laboratorio non puo inviare spontaneamente al computer
(sistema di automazione) i messaggi di errore.

« | comandi e i parametri, nonché i parametri in successione, vengono separati
tra loro da almeno una riga di spaziatura (codice: hex 0x20).

+ Ogni singolo comando, compresi parametri e dati, e ogni risposta si con-

cludono con CR LF (codice: hex 0x0D e hex 0x0A) e hanno una lunghezza

massima di 80 caratteri.

Il separatore decimale in un numero a virgola mobile ¢ il punto (codice:

hex 0x2E).

®
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Le versioni precedenti soddisfano in larga misura le raccomandazioni del grup-
po di lavoro NAMUR (raccomandazioni NAMUR per la realizzazione di collega-
menti elettrici a innesto per la trasmissione analogica e digitale del segnale a
singoli apparecchi MSR da laboratorio (rev. 1.1).

Panoramica dei comandi NAMUR disponibili
Abbreviazioni utilizzate:

X,y = Parametro di numerazione (numero intero)

M = Valore della variabile, numero intero

n = Valore della variabile, numero a virgola flottante

X =4 velocita
Comandi Funzione Visualizza-
NAMUR zione
aggiuntiva
IN_PV_X X=4 | Lettura del valore reale
OUT_SP_Xn | X=4 | Impostazione del valore reale a n (max fino al
limite superiore di velocita)
IN_SP_X X=4 | Lettura del valore reale impostato
START_X X=4 | Attivazione del funzionamento (remoto) dell'ap- | Remote
parecchio
STOP_X X=4 | Disattivazione del funzionamento dell’appa- Remote
recchio
La variabile impostata con OUT_SP_X resta
invariata.
RESET X=4 | Disattivazione del funzionamento dell’appa-
recchio
STATUS Emissione dello stato

1*: Modalita operativa A

2*: Modalita operativa B

*0: Funzionamento manuale senza anomalia

*1: Awio funzionamento automatico
(senza anomalia)

*2: Arresto funzionamento automatico
(senza anomalia)

<0: Codice di errore: (-1)

-3:Er3

-83: Parita errata

-84: Errore sconosciuto

-85: Sequenza comandi errata

-86: Valore nominale non valido

-87: Memoria non sufficiente

Collegamento apparecchio di laboratorio - PC

Per il collegamento tra I'apparecchio di laboratorio e il PC sono disponibili
presso IKA i seguenti adattatori e cavi adattatore.

Cavo PC 2.1

Il cavo PC 2.1 & necessario per collegare la presa a 9 poli al PC.

Adattatore PC 1.2

L'adattatore PC 1.2 e necessario per collegare la presa a 9 poli al all'interfaccia
seriale a 8 ingressi (spina a 25 poli).

Messaggi di errore

Un'anomalia durante il funzionamento viene segnalata da un messaggio di
errore sul display.

=
Ev
In caso di errore, procedere come segue:
- Interrompere |'alimentazione elettrica

- Adottare misure correttive
- Riavviare I"apparecchio

Codice di errore | Causa Conseguenza | Correzione

Er3 - Movimento della | Motore Spegnere
tavola vibrante impedito | bloccato I'apparecchio
- Errore interno

Se non si riesce a eliminare I'errore con le misure descritte

0 compare un altro codice di errore

- rivolgersi al reparto di assistenza,

- spedire I'apparecchio con una breve descrizione dell’errore.



Manutenzione

Sostituzione degli attacchi

Pulizia
L'apparecchio non richiede manutenzione.

»% @ Per la pulizia staccare la spina.

Utilizzare esclusivamente detergenti raccomandati da IKA.
Utilizzare, per la pulizia di:

Coloranti
Materiali da costruzione

Isopropanolo
Acqua tensioattiva, isopropanolo

Cosmetici Acqua tensioattiva, isopropanolo
Generi alimentari Acqua tensioattiva
Combustibili Acqua tensioattiva

- Durante le operazioni di pulizia evitare che I'umidita penetri nell’apparecchio.

- Durante la pulizia dell’apparecchio indossare guanti di protezione.

- Se si utilizzano metodi di pulizia e decontaminazione diversi da quelli racco-
mandati, interpellare IKA.

Ordinazione dei pezzi di ricambio
Per ordinare i pezzi di ricambio indicare i seguenti dati:
- tipo di apparecchio
- numero di matricola dell'apparecchio, vedere targhetta
- numero di posizione e descrizione del pezzo di ricambio,
vedere la figura e I'elenco dei pezzi di ricambio all'indirizzo www.ika.com.

Riparazioni

Spedire in riparazione solo apparecchi puliti e privi di sostanze peri-
colose per la salute.

Allo scopo richiedere il modulo “Dichiarazione di conformita” a IKA oppu-
re utilizzare il modulo stampato e scaricato dal sito web di IKA www.ika.com.
In caso di riparazione, rispedire I'apparecchio nel suo imballo originale. Gli
imballi da magazzino non sono sufficienti per la spedizione del reso. Inoltre
utilizzare un imballaggio da trasporto adatto.

C

Dati tecnici

Alimentatore
Input

Output

Classe di protezione

Agitatori
Tensione di esercizio

Potenza assorbita nell’esercizio normale
Potenza assorbita in standby
Erogazione di potenza motore

Motore

Campo di velocita

Regolazione di velocita

Indicatore di velocita

Orbita di agitazione

Movimento di scuotimento

Durata di inserimento ammessa
Secondi in modalita Timer
Modalita Minuti

Visualizzazione timer

Temperatura ambiente ammissibile
Umidita relativa ammissibile

Hz
Vdc

mm

%

°C
%

Classe di protezione secondo DIN EN 60529

Grado di sporco

Categoria di sovratensione
Interfaccia

Impiego dell'apparecchio sopra
il livello del mare

®

100 - 240
08
50-60

24
24 (Limited power source)
2 (doppio isolamento) (o]

24

800

20

2

8

Motore EC

0/100 — 3000
regolabile a intervalli di 10
Manopola anteriore
digitale

4,5

orizzontale, orbitale
100

1 sec ... 59 min 59 sec
1 min ... 59 h 59 min
digitale

da +5 a +40

80

IP 21

2

Il

RS 232

max 2000



Dimensioni d'ingombro (I x p x h) mm 148 x 205 x 63
senza attacco

Peso senza carico kg 2,9

Carico max, attacco incl. kg 0,5

Con riserva di modifiche tecniche.

Garanzia

In base alle condizioni di vendita e di fornitura IKA la garanzia ha una durata
di 24 mesi. In caso di garanzia rivolgersi al proprio rivenditore specializzato
oppure inviare I'apparecchio direttamente al nostro stabilimento allegando la
fattura di consegna e indicando i motivi del reclamo. Le spese di spedizione
sono a carico del mittente.

La garanzia non & estesa alle parti soggette a usura né ai vizi dovuti a movi-
mentazione impropria e scarsa pulizia e manutenzione, effettuate in contrasto
con le presenti istruzioni per I'uso.






MICXOAHBIN A3bIK: HEMELKWIA

Copaep>kaHue
CTpaHuia

KoHcTpykums nprbopa/aucnnein 2/3 MpuHaanexHocTn 59
[exknapauma o COOTBETCTBUK [opTbl ¥ BbIXOAbI 60
cTaHzaptam EC 55 CoefinHeHne mexay
MpenynpexaeHna 55 npubopom 1 MK 61
YKazaHua no TexHuke Koa owwmnbkm 61
6e3onacHoCTH 55 TexHW4eckoe obcyxuBaHne 62
Pacnakoska 56 TexHn4eckme xapakTepucTnkn 62
Vicnonb3osaHue No HasHaveHno 56 lapaHTVA 63
Bsopg B 3kcnyataumio 57

J[leknapaumsa o COOTBETCTBMU CTaHAapTam

HacToAwwmM Mbl CO BCE OTBETCTBEHHOCTHIO 3asB/sEM, YTO AaHHOe n3genve
oTBeyaeT TpeboBaHuAM anpekTns 2014/35/EU, 2006/42/EC, 2014/30/UE 1
2011/65/EU, a Takxe COOTBETCTBYET C/iedyloLMM CTaHOapTaM 1 HOpMaTuB-
HbIM JokymeHTam: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 1 EN ISO 12100.

YcnoBHble 0603Ha4YeHus
(KpaliHe) omacHas cuTyauums, B KOTOPOW HecobniogeHne

HOAHHOrO yKasaHumAa no TexHWkKe 6e30MacHOCT  MOXeT
npueBecTn K CMepTn nin TAXENon TpaBme.

NMACHO

OnacHan cTyauna, B KOT0p0|7| HeCO6ﬂDﬂ,€HW€ AaHHOro
yKazaHunAa no TexHuke 6e30MacHOCT MOXeT npueectn K
camepTu nnn TSXENon TpaBMme.

/\ BHUMAHVE

OnacHad CUTyaLns, B KOTOpOV\ HeCO6ﬂDﬂ€HMe JHaHHOTO yKasaHna

AOCI-OPO)KHO Mo TeXHMKe 6e30MacHOCTV MOXeT npneectn K nerkow TpaBwme.

YKasblBaer, HanpuMep, Ha [EeNcTBnS, KOTOpblE  MOryT

A MPUMEHAHHE NPUBECTU K NOBPEXAEHNIO MaTepasibHbIX LieHHOCTel.

YKa3blBaeT Ha ONacHOCTb Pa3aaBAnBaHNa NaabLes / Kucten
OCTOPOXHO pash H

il

®

YKa3aHuA no TexHuke 6e3onacHoCcTu

[lna Bawed 3auumsl

+ Mepep BBOJ,OM B 3KCN/yaTaLMio NOMIHOCTbIO NpoYMTanTe pyKoBOACTBO
no 3KcnayaTaumm u cobnopaiTte ykasaHus no TexHuke 6e3onacHoCTy.

* XpaHuTe pyKoOBOACTBO MO 3KCMyaTaLmy B LOCTYNMHOM 15 BCEX MecTe.

+ Cnegute, 4Tobbl C NPUBOPOM paboTan TOMbKO 0BYYEeHHbIA NepCoHa.

« CobniofaiTe ykazaHus no TexHuke 6e30MacHoCTW, AMPEKTUBbI, NPeanncaHms
no oxpaHe TpyAa ¥ NPefoTBPaLLEHMIO HECHACTHBIX CITy4aeB.

Ucnonb3yinte cpeAcTBa UHAMBMAYANbHON 3alUTbl B
COOTBETCTBUM CKJIACCOM OMacHOCTU 06padaTbiBaemoii

cpeabl. B NpoTMBHOM Cjlyyae BO3HMKAET OMacHOCTb

BCNIeACTBUE:

- pa3bpbI3rMBaHUA XXUAKOCTEN;

- BblOpoca petanen;

-3axBaTa YacTel Te/ia, BONOC, OAEX/bI M YKPALLEHUI.

+ INA CHYKeHVA BUOPALWIOHHOM Harpy3ku Ha pyku (Oupektvisa 2002/44/EC)
npwv MCNoNb30BaHWUM NPMOopPa B pexnmMe pyYHOro ynpasneHus:
- yoepXvBanTe eMKOCTb AN1A NPob Mo BO3MOXHOCTU BEPTUKABHO;
- npunaranTe TONbKO AaBieHie, HEOOXOAVMOe AN CMELLVBAHWS;
- Npy BOSBLLIOM KOIMYeCTBe NPob 1CNONb3YiTe HAaCaLKM A1 HECKOMbKMX MPOob.
* YCTaHoBUTE MPUOOP Ha POBHYIO, YCTOMYMBYIO, YMCTYIO, HECKOMb3ALLYIO,
CyXYO 1 OFHECTOWKYO MOBEPXHOCT.
« HoxKM nprbopa AOXKHbl ObITb YNCTBIMU U LIENBIMU.

Mepen Hayanom pabGoTbl HACTPOWTE HU3KYIO
4yacToTy BpalleHusA. YBenuuuBainTe uYacToTy
BPALLEHUSA NOCTENEHHO.

« Ecm amnauTyfa konebaHwii annapata HapacTaeT (Pe30HaHC), yMeHbLUWTe
4acToTy BpaLLeHna UAK NPONAUTE KPUTUYECKUIA Anana3oH MakCUManbHO
BbicTpO.

* YMeHbLUanTe YacToTy BpalLeHns, ecu:

- BUIEACTBME BbICOKOW CKOPOCTY BpaLLeHWs cpeaa pasbpbl3rMBaeTcsa U3 cocyaa;
- NOSABNAETCH HECMOKOWHBIN X0n;
- NpPMOOP HaYMHAET CMeLLATLCA NOL, BO3AENCTBMEM AVHAMUYECKUX YCUANIA.

BHumaHue! Mpu cmeHe Hacagok cyliecTByeT
0OMNacHOCTb 3aLiemJieHus.



OnacHOCTb 3aLlemMyIeHNs.

+ TWaTeNbHO 3aKkpennanTe MNPUHaANEeXHOCTU W eMKOCTW, MOCKOJbKY B
NPOTMBHOM Clydae eMKOCTU ANnA CMellrBaHUA MOryT ObITb nospexnaeHbl
1 copoLleHbl o CTona.

« Mepen kaxablM UCMONb30BaHVeM NPOBepAiTe NPUOOP 1 NPUHALNEXKHOCTM
Ha Hanuyume NoBpeXAEHNN.

+ He ucnonb3ynte nospexaeHHble aetanu.

« ECIM eMKOCTb ANA CMeLUMBaHKA BCEro OfHa, NOMeCTuTe ee Mo LieHTpy.
EC/n X HeCKobKO, paBHOMEPHO pacrnpefenunTe nx.

+ M13-3a OCTPbIX KpaeB eMKOCTel YCKOPARTCA U3HOC Hacaok.

YuuTbIBaiTe ONacHoOCTM:
- CBA3aHHble C BOCM/IAMEHSAIOLMMMUCA MaTepuanamu;
- cBA3aHHble ¢ 60eM CTekla B pesynbTaTe TPACKU.
+ He 3aHMMmanTecb 06paboTKoM Br1oNOrMYeckuX UaM MUKPOBKONOrNYeCcKIX
cpep.
+ ObpabarbiBaliTe TONbKO Cpedbl, He MPOABMAIOLLME OMAaCHbIX CBOWCTB
Mof, BO3AENCTBMEM 3HEpPruM B npolecce 0bpaboTkn. ITO OTHOCUTCH W K
LIPYTVIM BMZAM SHEPruu, HanprMep K CBETOBOMY W3MyYeHUIo.

ONACHO

+ besonacHas paboTa obecneunBaeTca TOMBKO MPU  UCMOSb30OBaHMN
NPUHAAIEXHOCTEN, ONMCaHHbBIX B rase «[PUHALANEXHOCTHY.

+ YCTaHaBnuBaliTe MpUHAANEXHOCTV TONbKO MOCTE V3BNEYEHNA BUNKY 13
po3eTku.

« Mocnie VCYE3HOBEHMA HaMpsikeHUs Mpubop He BKIIYAeTC aBTOMATUYECKN,
KOrfia HampsxeHue NOABIAETCA BHOBb.

+ Bo Bpems paboTbl Nprbop MOXeT HarpeBaThCs.

3anpewjaetca 3KCnsyaTupoBatb npubop Bo
B3pbIBOOMacHOM artmocdepe, ¢ oOMacHbIMU
BeLlecTBaMu U nog BOAOMN.

g 3auwumel npubopa

« HanpsxeHue, ykasaHHOe Ha 3aBOACKOW Tabinuke, LOMKHO COBMafaTb C
CETeBbIM HaMpsXeHVeM.

« Mprbop pa3peLlaeTcs IKCMNYaTPOBaTh TOSbKO C OPUIMHANbHbBIM GI0KOM
MUTaHWA.

* 3aWwmTrTe Nprbop 1 NPUHALNEXHOCTM OT TONYKOB 1 YAAPOB.

+ OTKpbIBaTb NPUOOP PaspeLLaeTcsa TOAbKO CreumanicTam.

C

PacnakoBka

PacnakoBka

- OCTOpPOXHO pacnakywTe npubop.

- Mpy HaNUYMKM NOBPEXAEHUN HEMELIEHHO BbIACHUTE VX NpuynHy (MoyTa,
Kene3Has [lopora Uy TPaHCMOPTHOE areHTCTBO).

KomnnekT nocraBkun

- BubpaumnoHHoe ycTpoicTso TTS
3 control

- Bnok nutaHua

- CTaHOapTHadA Hacagka MS 3.1

- YHMBepcanbHaa Hacagka MS 3.3

- Bctaska ana ogHom pyku MS 1.21

- Hacapka ona mukpotutposanua MS 3.4
- BcTaBka Ans CrekIsiHHbIX NPobrpok MS
1.32

- PykoBOACTBO MO 3KCMUTyaTaLu

Ncnonb3oBaHne nNo Ha3HA4YeHUIO

MpumeHeHne
» INA CMeLLVBaHWA 1 TPaHCMOPTUPOBKM XKMAKOCTeN
- 3anycKk KacaHuem 18 0OHOV eMKOCTU
- HenpepbiBHas paboTa A1A OAHO MV HECKONbKVX eMKOCTel

06nacTb NpUMeHeHUsA (TONIbKO B MOMELLLEHUAX)
- Nlabopatopun - Y4ebHble 3aBefeHus
- AnTekun

3almTa nonb3oBaTess He rapaHTUpYeTca, ecn npubop sKcnayaTupy etca
C NPUHAANEXHOCTAMK, KOTOPble NOCTaBeHbl He NMPOU3BOAWTENEM UMW He
PEKOMEHA0BAHBI UM, U ecsin NPrMBop SKCMyaTUPYeTCs He B COOTBETCTBIN
C Ha3Ha4YeHWeM Wi BOMpeky AaHHbIM NPOU3BOANTENA.



BBop, B aKcnnyaTauuio

PeXumbl paboTbl

Pexxum A Pexxum B
(c 02paHuyeHuem 4acmomsi (6e3 oepaHuderus yacmomel
BpaweHus) Bpaujerus)
3anyck kacaHuem Makc. 3000 1/min 5 Makc. 3000 1/min 5
(co cmaHOapmHoU Hacadkol MS 3.1) o S

C Tarimepom / 6e3 Talimepa
PexxnM HenpepbiBHOM paboTbl | Makc. 1300 1/min ﬂ\'\ Makc. 3000 1/min

(co Bcemu Hacadkamu)

)

3
=)

1300 30

C TaimepoM / 6e3 TarmMepa

Hactpoiiku [DeiictBne Avcnnen
1| Beraska e % ~@®  Mpubop bymer roros k padore
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B pexvve A oy
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Hactpoiika /
V3MeHeH/ie HacTpoe
Taiimepa

Pabora
6e3 Tarivepa

Mepexnioverite Ha
aCb! 1 MVHYTH @”
et
fm g Power

PexM Taivepa: MAHY Tl
1 CekyHab!

Hacrpoiika BpemeHn

MonTeepxaerve

WpeT obpaTHbIA OTCHeT:
Kora 3aKoHUMTCA 0BpaTHB I
oreet,

3 pasa pa3facTca 38yK0BOA
airHan
Bbiko4uTe nprbop

BioquTe nprbop:

Haxmure 1 ynepxvisaitre
KHOMKy Set Time, OAHOBpEMeHHO
CHeif HaxkmuTe KHOMKy Power

Mpy 3Ha4eHIN 0 0BpaTHbIN
OTCHET He HAUMHAETCs

Mpy 3HaveHn 0 oBpaTHbI
OTCHET He HaUMHaeTCs,
npubop pabotaer

o

CMeHa pexima

A=B

BoikiosuTe mpubop

BiodmTe nprbop:

YiepXVBaIATe HKATOM KHOMKY
Start/Stop 1 Haxave
OTIHOBPEMEHHO C el KHOMKY Powver
Pexvm B

PexuMbl 3anyck kacaHviems 1
(HenpepbiBHan paboTa»

Yacrora BpatLieria o 3000 1/min

BbIKIOMMTE 1 CGHOBA
BKIOMMTE NPKbOp, M. 1




MpuHapne>xHocTun

BO3MOXHOCTW MCNob30BaHWA U LOonyCTMble OMana3oHbl YaCTOTbl BpalleHnAa 1A HaCa4oK:

0603HaueHne OnucaHue Wpent. Ne | 3anyck Pexkum Henpe- [unana3oH 4actotbl | Pexxum
KacaHuem | pbiBHOW paboTbl | BpaleHus (rpm)
MS 3.1 [Ons  npobupok un menkux emkocTen | 3426300 X - 0/100—3000 AnB
CraHpapTHaa Hacafka AvameTpom A0 50 MM - X 0/100—1300 A
- X 0/100—3000 B
MS 3.3 [1nA pa3nnyHbIX BCTaBOK M3 NeHomnnacta 3426600 - X 0/100—1300 A
YHuBepcanbHaa Hacaaka 0/100—3000 B
MS 3.4 [lnA NNacTHbI ANA MUKPOTUTPOBaHUA 3426400 - X 0/100—1300 A
Bcraska ans
MVKPOTUTPOBAHMA
MS 3.5 [na opHon nnactuHbl PCR ¢ 96 sblemkamn | 3428000 - X 0/100—1300 A
Hacapka ana nnactun
PCR
MS 3.51 - [na ycTaHoBKM BO BCTaBKY ANA naactud | 3428700 - X 0/100—1300 A
Bknambil Ans nnactuH PCR
PCR
< MS 1.21 [inA yCTaHOBKM B YHMBEPCaNbHYI0 Hacagky | LOO1540 - X 0/100—1300 A
L\\ BcTaBka AnA ofHOM pykut 0/100—3000 B
MS 1.30 - [InA ycTaHoBKM B yHMBEPCaSbHYIO Hacaaky | 25005776 - X 0/100—1300 A
BcTaBka AnA CTeKNAHHBIX | - [InA 24 npobupok AvameTpoM 7,8 MM
npobupok
MS 1.31 Bcraska ana - [inA ycTaHoOBKM B yHMBEPCasbHYI0 Hacaaky | LOO1840 - X 0/100—1300 A
CTEKNAHHBIX NPOBUPOK - A 14 npobupok Anametpom 10 MM
MS 1.32 Bcraska ans - [1n4 yCTaHOBKM B yHMBEPCasbHYIO Hacagky | LO01850 - X 0/100—1300 A
CTeKNIAHHBIX MPOBMPOK - [ins 6 Npobupok arameTpom 12 mm
MS 1.33 - [InA yCTaHoBKM B yHMBEPCaSbHYIO Hacaaky | LOO1860 2 X 0/100—1300 A
_ BctaBka ana cteknaHHbIX | - [N 4 npobrpok AuameTpom 16 Mm
\ _/ npobupok
SN MS1.34 - [InA yCTaHoBKM B yHMBEPCaNbHYIO Hacaaky | LOO1830 - X 0/100—1300 A
N/ BcTaska anA CTeknAHHbIX | - [NA BLINOMHEHUS Pasan4HbIX OTBEPCTUA
\___/ npobupok




CMeHa Hacaok

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Mcnonb3oBaHune BCTaBoK

Jpyrve npuHaanexHocTu

+PC1.2 * Anantep

+ PC21 « AHanorosbli kabenb

+ labworldsoft®, Bepcus 5.0 nnn - [porpaMmMHoe obecneveHvie
BbilLE

C

NHTepdeincbl u Bbixopbl

C 06paTHOM CTOPOHbI MPUBOPA HAXOANTCSH 9-KOHTAKTHBIA pasbeM SUB-D.

MocnepoBaTenbHbIn uHTepdelic RS 232 C

MocnenoBaTenbHbI MHTEPGENC MOXHO NCNONB30BATH [/ BHELLHErO
ynpasfeHus NpubopoM C MOMOLLbIO KOMMbIOTEPA ¥ MOAXOAALLWMX NPUKNAHBIX
nporpamm, Hanpumep labworldsoft® Bepcun 5.0 u BblLLe.

KoHdurypuposaHue nocnegosatenbHoro uHtepdeiica RS 232 C

« VIHTepdelicHbIn  Kabenb Mexay nabopaTopHbiM MPUMOOPOM U CUCTEMOW
aBTOMaTM3aLMM MO3BONAET nepedaBaTb pAf  CUrHasoB,
cneumduKaLmA  KOTOPbIX MPUBOAMTCA B CTaHAapTe EIA
RS234C, 8 cooTBeTCTBUM CO CTaHaapToM DIN 66020, yacTb 1. RxD
Ha3HayeHMe KOHTaKTOB MOKa3aHO Ha PUCYHKe.

+ B OTHOWEHMM 3MeKTPOHHbIX CBOWCTB UHTepdpeiicoB u XD
CUTHANOB COCTOAHW AencTByeT cTaHaapT RS 232 C cornacHo
DIN 66259, vactb 1.

« Cnocob nepefayn: aCMHXPOHHaA nepefada CUMBOSOB B GND
pexvme «CTapT-CTomn.

- Tun nepefiayun: NONHbINA Aynnekc

- ®dopmaT  CMMBOJIOB:  CO3[aHME CKMBOMOB  COMAcHO — opMaTy  [aHHbIX,
ycTaHosneHHoMy cTaHaapTom DIN 66022 ana pexvma «crapT-ctony. 1 cTapToBbIn
6uT; 7 61T cumBona; 1 BUT 4eTHOCTY (YeTHbIN = Even); 1 cTonoBbIin 6UT.

» CkopocTb nepenayn: 9600 but/c.

« YnpaBneHvie NOTOKOM AaHHbIX: HET

CUMHTaKCUC KOMaHg,

OCHOBHble CBefleHMs 0 Habope KoMaHz;:

« KomaHgbl OTMpaBAAOTCA TOMbKO C KOMMblOTepa (Bedyllee YCTPOWCTBO) Ha
nabopaTopHbIi Nprbop (BeAOMOe YCTPOICTBO).

« Mepesaya faHHbIX € 1abopaToOPHOro NPrGopa BbIMOIHAETCA UCKIIOUYUTENBHO MO
3anpocy. CoobLeHns 06 owmnbkax Takxe He MOryT CMIOHTaHHO OTMPaBNATLCA C
nabopaTopHoro Nprbopa Ha KoMMbLoTEpP (B CUCTEMy aBTOMATU3aLMK).

« KomaHzp! v napameTpsl, a Takxke NnociefoBaTeslbHO nepefaBaemble napameTpbl
pa3fenAlTCca Mo MeHbLUEeR Mepe OAHOW NyCTo CTPOKoN (kof: hex 0x20).

« Kaxgas otgesbHas KomaHza, B TOM Yucie napameTpbl U AaHHble, W Kaxzabli
OTBET 3aBeplualoTca nocnefosatenibHocTbio CR LF (kog: hex 0xOD v 0x0A) u
COCTOAT He bonee yeMm 13 80 CMBOSIOB.

« [lecATUYHbIM pasfenuTeneM B YUCIe C MIaBatoLLen 3amnsaTon ABNAETCA Touka
(kog;: hex 0x2E).

®



YNOMAHYTbIE Bbille MOAENV BCeLeno COOTBETCTBYIOT PeKOMeHAALMAM
kommccn NAMUR (Komuceys no ctaHaapT13aLum KOHTPOIbHO-U3MepUTENbHOM
TEXHVKM B XMMUWNYeCKoV NpoMblLLnieHHocTH) (PekomeHaaumm NAMUR no
V3rOTOBNIEHWNIO 3NEKTPUYECKMX Pa3beMHbIX COeAUHEHWI ANA Nepefayn
aHanoroBbIX ¥ LhpOBbIX CUTHAOB Ha OTAENbHbIE 1aboPaTOPHble KOHTPOSIBHO-
n3MepuUTeNbHble YCTPOWCTBa, peaakums 1.1).

00630p AocTynHbIX kKomaHa NAMUR

Vicnonb3yemble COKpaLLEeHus:

X,y = NapameTp HymepaLum (Lenoe 4ncno)

M = 3HayeHue nepemMeHHoOw, Liesoe Yo

N = 3Ha4yeHne NepeMeHHON, YMCO C NaBatoLLen 3anaTown
X =4, YacToTa BpalleHnd

KomaHgp! DyHKUMA HavikaTop

NAMUR (nononHuTensb-
HO)

IN_PV_X X =4 | CyutbiBaHme HakTUHeCKOro 3Ha4eHA

OUT_SP_Xm |X=4 | YcraHoBKa (hakTU4ECKOro 3Ha4eHMsA Ha N
(MaKCMMyM A0 BEpXHero npenesa 4actotbl

BpaLLeHua)

IN_SP_X X=4 | C4uTblBaHME YCTAHOBNEHHOIO (haKTHYe-
CKOro 3Ha4eHuna

START_X X=4 | BknoyeHne dyHkumn npubopa (auctaHup- | Remote
OHHOE ynpaBeHue)

STOP_X X =4 | BblktodeHue thyHKLMKM nprubopa Remote
[epemeHHas, 3agaHHan komaHgon OUT_
SP_X, coxpaHseTcs.

RESET X=4 | Bblk/toyenrure (yHKumm nprubopa

STATUS BbiBog, cTatyca

1*: Pexxum paboTsl A

2*: Pexxum pabotbl B

*0: PexxuM py4HOro ynpasneHws, 6e3

HeucnpasHocTen

*1: 3anyck aBTOMaTU4eCkoro pexwvima
(6e3 HemncnpasHocTeit)

*2: OCTaHOBKa aBTOMaTUYeCKOro pexmnma
(6e3 HencnpasHoCTEN)

<0: Kog, owmbku: (-1)

-3 Er3

-83: OWwKbKa HeTHOCTM

-84: HensBecTHas oLmbka

-85: HenpasusbHasa nociejoBaTeNlbHOCTb

KOMaH[,

-86: Heflonyctumoe 3afaHHoe 3HaveHne

-87: HepoctaToyHO namsaTu

CoepvHeHne Mexxay npueopom u MK

[1nA yCTaHOBKM COeAMHeRnsA Mmexay nabopaTopHbiM Nprubopom 1 MK komnaHus
IKA npepnaraet crefylollne agantepbl 1 nepexofHble kabenu.

Ka6enb PC 2.1

Kabenb PC 2.1 ncnonb3ayeTtca AN1A NOAKMIOHEHNA KOMMbloTepa K 9-KOHTaKTHOMY
rHesgy npubopa.

Apantep PC 1.2

Apantep PC 1.2 wucnonb3yetca [OnA  YCTAHOBKM  COEAMHEHVA  Mexzy
9-KOHTaKTHbIM THE3A0M U 8-CeKLMOHHbIM NOoC/efoBaTeslbHbIM - Pa3beMoM
(25-KOHTaKTHbIN LUTEKep).

Coo0bLeHns 06 olnbKkax

Mpy 0BHapyKeHUU HencNpPaBHOCTY BO BpemMs paboTbl Nprubopa Ha Aucnnen
BbIBOAUTCA CO0OLLEeHVe 06 oLnbke.

=
t ¢
B aTOom diydae BbiNosHUTE CriedytoLme [encTBud:
- OTKtOUYUTE NUTaHKE.

- MpUMWTe MepbI IS YCTPAHEHWS HEUCMPABHOCTY.
- CHoBa BKJt0YMTE NMPUGOP.

Kopn, MpuyrHa Cnepncraue Cnocob yctpa-
oLmbKM HeHus
Er3 - Y70-TO MeLLaeT aBuxeHuio BubpocTona | MoTop 3a- Mpubop

- BHyTpeHHAs owwmbka 6NOKMPOBaH | BbIK/IOYEH

Ec/n onuncaHHble Mepbl He MOMOMIW YCTPaHUTb HEMCMPaBHOCTb

VY Ha aucniee oTobpaxaeTcs Apyrov KOf OLLnOKM:

- 0bpaTnTech B CEpPBUCHbIN OTAEN;

- 0TMpaBbTe NPVUOBOP NPOU3BOANTENNO C KPATKUM OMUCaHNEM HEUCTIPABHOCTY.



TexHU4eckoe obcny>KnBaHue

CmeHa Hacafok

Oymncrka
Mpurbop He TpebyeT TEXHUYECKOro 0BCTYKMBAHWA.

-’% @ [ins ouncTky Nprbopa V3BeKMTe BIUIKY 13 PO3ETKU.

[INA O4NCTKM UCMOMb3YITe TONBKO YNCTALLME CPEeACTBa, PEeKOMEH0BaHHbIe
komnaHwvein IKA. Tabnvua BWAOB 3arps3HeHW U CPefcTs, WMCMONb3yemblxX
ONA VX yCTPaHeHna:

Kpacutenn

KOHCTPYKTMBHbIE MaTepuasbl
KocmeTtndeckmne cpeacTsa
TMuLLieBble NPOOYKTbI
Tonnuso

M3onponaxon

Bopa ¢ MAB, nsonponaHon
Bopa ¢ MAB, nsonponaHon
Bopa c MNAB

Bopa c MAB

- Mpy 04MCTKe He fonyckaiTe nonafaHns XuaKoCTy B nprbop.

- ins ouncTki Nprubopa MUCnonb3yiiTe 3allnTHbIe NepyaTKu.

- Mepen NprvMeHeHeM CNoCcobOB OYNCTKN 1 fie3UHMEKLNM, OTANYAIOLLIMXCA
OT peKOMeHAaLMIA, 0bpaTuTeCh 3a KOHCYNbTaLMen B KomnaHmio IKA.

3aKa3 3an4acren

MpW 3aka3e 3an4acTeil ykasblBaiiTe ClefytoLine AaHHble:

- TMn npubopa;

- CepuiiHbIZ HoMep Npubopa (ykasaH Ha 3aBOACKON Tabawyke);

- HOMep 1 HaMMEeHOBaHWe AeTann, CM. YepTex ¥ CMUCOK 3anyacTen, CM.
www.ika.com.

PemoHT

Mepep oTnpaBKoli NPUGOPa Ha PEMOHT OUMCTUTE ero U yoeamTech, YTo
Ha HEM 1 BHYTPU HEro HeT OCTaTKOB BeLeCcTB, ONacHbIX )18 34,0POBbA.
3anpocuTe hopmynap «CBUAETENbCTBO O 6e30MacHOCTU» B KOMMaHUM
IKA nnw 3arpyswuTe ero ¢ caitta IKA www.ika.com v pacnedataite.
OTnpasnanTe Npubop Ha PEMOHT B OpPUrMHaNbHON ynakoske. CKnafckon
ynakoBKM AN 0OpaTHOM OTNpaBKM HEAOCTaTOYHO. [JOMONHWUTENbHO
MCNONb3yiiTe NOAXOAALLYIO TPAHCMOPTVPOBOYHYIO YNaKOBKY.

C

TexHUYecKkne XxapaKTepucTuKu

baok numarus
Bxog

Bbixoq

Knacc 3awmtbl

BubpauuoHHoe ycmpolicmBo
Paboyee HanpsixeHne

MoTpebnaemas MOLLIHOCTb

B HOPMabHOM pexyime
MoTpebnaemas MOLLIHOCTb

B peXVIMe OXVaaHVA

BbixoAHas MOLLHOCTb fiBuraTens
Mpusog

TOKa

[l1anasoH 4acToThl BpaLLieHus

Hactpoiika 4acToTbl BpaLLeHua
(DPOHTaNbHO NaHeM
NHAKaTOp YaCTOTbl BpaLLieHna
Bubponogbem

[lBrxeHre npu BCTPAXMBaHNN
[lonycTiMas NpoAOKATENbHOCTb
BK/TIOYEHUA

Pexum Taimepa: cekyHabl
Tavimepa: MVHYTbI

NHavkaTop Tanmepa

[lon. TeMnepaTypa OKpyxatoLLieit cpefpl

[lon. OTH. BNaXHOCTb

®

w

Hz

Vdc

MM

%

100-240
08
50-60

24

24 (orpaHUYeHHBIR NCTOYHUK
3Heprum)

2 (nBoviHas U30NALMS) @

24
800

20

2
8
JMIEKTPOABUIaTE b MOCTOAHHOTO

0/100-3000
Lar Hactpouku: 10
TOBOPOTHbIN PerynsTop Ha

LnchpoBoit
4,5
rOPU30HTasbHOE, KpyroobpasHoe

100

1¢C...59 MUH 59 ¢

1 MUH ... 59 4 59 MUH
undposoi

oT +5 go +40

80

Pexvm



Knacc 3awwsl cornacHo DIN EN 60529 P21

CreneHb 3arpAsHeHya 2

KaTeropus CTOMKOCTY M30AALMN Il

Mopt RS 232

BbicoTa ycTaHoBKM npubopa Haf

ypoBHEM Mops M makc. 2000
Pa3meps! (LU x T x B) MM 148 x 205 x 63
6e3 Hacaaku

Bec 6e3 Harpysku Kr 2,9

Makc. Harpyska, BKJ1. Hacaaky Kr 0,5

/7pOU3BO(9UmE’/7b COXpaHaem 3a coboli Nnpaso Ha MexHu4yeckue u3meHeHus!

FapaHTna

B cOOTBETCTBUM C yCNIOBUAMM Npofaxm 1 noctaskn IKA rapaHTuiiHbIi Cpok
cocTanseT 24 Mecsaua. Mpu HaCTyneHnn rapaHTURHONO Clydas obpaTuTech
K NpofaBLly Wy OTNpaBbTe U3Ae/ne Ha Hall 3aBof. He 3abyasTe NpunoxuTs
K HeMmy mnaTexHble [JOKYMEHTbI U yKa3aTb MpuymnHy peknamauuu. Pacxompl
no nepeBo3ke GepeT Ha cebs nokynaTesb.

FapaHTUsA He PAacMPOCTPaHAETCA Ha U3HALLMBAIOLLMECA AeTann U UCKoYaeT
yCTpaHeH1e HeWcnpaBHOCTEN, BO3HUKLIMX BCIEACTBYE HeHafJlexallero
obpallieHns ¢ U3fennem, HegoCTaTOYHOrO OOCNYXKMBAHIA 1 YXOAa 33 HUM,
a TaKkke HecobIoAeHNA AaHHOrO PYKOBOACTBA.
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Declaracao de conformidade

Declaramos, sob nossa exclusiva responsabilidade, que este produto cor-
responde as disposi¢es constantes nas diretrizes 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE e 2011/65/UE e est4 de acordo com as seguintes normas e do-
cumentos normativos: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 e EN ISO 12100.

Explicacdo dos simbolos

Situagdo (extremamente) perigosa, na qual a nao obser-
vancia da indicacéo de seguranca pode causar a morte ou
ferimentos graves.

Situacdo perigosa, na qual a ndo observancia da indicacao
de seguranca pode causar a morte ou ferimentos graves.

Situacdo perigosa, na qual a ndo observancia da indicacao

& CUIDADO | . seguranca pode causar ferimentos leves.
& AViS0 ﬁ;)ignta, p.ex. para acbes que podem causar danos mate-

BB ER

CUIDADQ | Indicarisco de esmagamento dos dedos/maos.

Indicacoes de seguranca

Para a sua protecdo

« Antes de ligar o aparelho, recomendamos a leitura atenta das instru¢des
de uso e a observacao cuidadosa das normas de seguranca.

« Guarde estas instrucdes de uso com cuidado, em local acessivel a todos.

+ Lembre-se de que a utilizacao deste aparelho é reservada exclusivamente
a pessoas especializadas.

« Respeite com aten¢do as normas de seguranca, as diretrizes e as dispo-
sicoes em matéria de seguranca e higiene no local de trabalho.

Use o seu equipamento pessoal de protecdo confor-

me a classe de perigo do meio que a ser processado.

De qualquer modo, pode haver risco de:

- salpicos de liquidos

- projecao imprevista de pecas

- partes do corpo, cabelos, vestuario e joias fica-
rem presos.

« Em caso de funcionamento manual, reduza as vibracdes do sistema braco-
mao (diretriz 2002/44/CE):
- Mantenha o recipiente da amostra o mais vertical possivel.
- Limite-se a exercer a pressao de mistura necessaria.
- Perante um grande numero de amostras, utilize ligagdes para varias amostras.
« Coloque o aparelho em cima de uma superficie plana, estavel, limpa,
antiderrapante, seca e ignifuga.
+ Os pés do aparelho deve estar limpos e em perfeito estado.

Aumente o numero de rotacdes progressivamente.

+ Em caso de desencadeamento de movimento de oscilacao do aparelho
(ressonancia), reduza a velocidade de rotagdo ou passe o mais rapidamen-
te possivel a fase critica.

« Diminua o numero de rotacoes se
- 0 meio sair para fora do recipiente devido a velocidade excessiva
- 0 movimento se tornar irregular
- 0 aparelho comegar a deslocar-se devido a acao de forcas dinamicas.



Atencao! Perigo de esmagamento durante a substi-
tuicao das ligacoes.

« Fixe firmemente os acessorios e recipientes colocados para evitar danos
ou projecao acidental dos recipientes de agitacao.

- Antes de usar, verifique a eventual existéncia de vicios no equipamento
ou nos respectivos acessorios. Nao utilize pegas danificadas.

« Se usar um recipiente de agitacao Unico cologue-o no centro, se usar
varios recipientes de agitacdo disponha-os de modo a ficarem equilibrados.

« Recipientes pontiagudos ou com arestas vivas provocam abrasao nos suportes.

m Cuidado com os riscos decorrentes de:
- uso de materiais inflamaveis
- ruptura de vidro por a¢do de forcas mecanicas
de oscilacao.

+ Nao trabalhe com meios biolégicos ou microbiolégicos.

« Trabalhe apenas com meios cujo contributo energético no processo de tra-
balho é irrelevante. O mesmo também se aplica a outros tipos de energia pro-
duzida por outros meios, como por exemplo, através da irradiacdo de luz.

m Nao use o aparelho em atmosferas explosivas, com

substancias perigosas ou debaixo de agua.

« O funcionamento seguro do aparelho s6 é garantido se for usado com os
acessorios descritos no capitulo "Acessorios”.

« Desligue o conector da corrente antes de montar os acessorios.

« Apos interrupgao de corrente, o aparelho ndo arranca de novo.
« Durante o funcionamento, o aparelho pode aquecer demasiado.

Para seguranca do aparetho

« O valor de tenséo indicado na placa de caracteristicas do modelo deve
coincidir com o valor da tenséo de rede.

+ O aparelho deve ser posto a funcionar, exclusivamente, com o alimen-
tador com a tomada original.

- Evite choques e pancadas violentas no aparelho e nos acessérios.

« A abertura do aparelho é permitida, exclusivamente, a pessoas especializadas.

C

Desembalar

Desembalar

- Proceda com cuidado ao desembalar o aparelho
- Em caso de danos, registre as ocorréncias imediatamente (correio, transpor-
te ferrovidrio, empresa transportadora)

Escopo de fornecimento

- Controlador do vibrador TTS 3
- Fonte de alimentacao

- Suporte padrao MS 3.1

- Suporte universal MS 3.3

- Inserto de uma mao MS 1.21

- Suporte multialveolar MS 3.4
- Inserto para tubo de ensaio MS 1.32
- Manual de instru¢oes

Uso adequado
Utilizacao
» para misturar liquidos

- Operacao Touch para frascos individuais
- Operacao continua para frascos individuais ou mdltiplos

Area de aplicacdo (somente ambientes internos)

- Laboratérios - Escolas
- Farmacias

A seguranca do usuario ndo estara garantida, se o aparelho for operado com
acessorios que nao sejam fornecidos ou recomendados pelo fabricante ou
se o aparelho for operado de forma incorreta, contréria as especificacbes do
fabricante.



Colocacao em operacao

Modos de operacdo

Modo A

(com Jimitacdo de velocidade)

Modo B

(sem limita¢do de velocidade)

Operacao Touch
(com suporte padrdo
MS3.1)

max. 3000 1/min

)

S

300

max. 3000 1/min

)

w
=3
=)
S

com/sem timer

Operacdo continua
(com todos os suportes)

max. 1300 1/min

0

1300

max. 3000 1/min

)

w
=3
S
S

com/sem timer

Velocidade até 1300 1/min

Confi oes | Acdo Display
1| Ligaro % .
Mefe) 0 aparelho esta pronto para
conector de rede M operacdo depois de ligar o
conector na tomada de rede
2| Ligar IS
apareho ‘ e
Intro -
MHBBHD &=
Os itimos valores ajustados M0 e
-
(velocidade e timer) sdo U B u
amazenados. Ao ser ligado, o
0 apareho sempre estd ajustado | | (1) D | 'E!
emmodo A . 1y
3| Modosde e
funcionamento Modo A D e E —|
. Modo de funcionamento |
Operagao por loque “Operaciopor toque” ™ A
S Velocidade até 3000 1/min . 3 L3000
[ e
==
Alternar para U l
operagio continua e Modo de funcionamento m | :{ B D
"Operagdo continua”

o
(]
cJ

4| Austara
velocidade

0230
™ 0D




o

Ajustar timer /
alterar gjuste do
timer

o
o

Trabalnar sem
timer

Alterar para
modo himin

S

Modo timer min:seg

austar o tempo desejado

Confimmar

Contagem regressiva em
andamento:

Ao término da contagem
regressiva é emitido um sinal
aclistico 3x

Desligar apareho

Ligar aparelho:

Manter o botdo “Set Time"
pressionado e simultaneamente
pressionar o botdo “Power”

Tempo=0, sem contagem
regressiva

Tempo=0, sem contagem
regressiva,
Aparelho em operacdo

6| Altemar modo

Desligar aparelho

Ligar apareho:

Manter o botdo “Start/Stop”
pressionado e simultaneamente
pressionar o botdo "Power”
Modo B

Modos de funcionamento
"Touch” e "Operagdo continua”
Velocidade até 3000 1/min

Desligar o aparelho
ligar novamente, veja 1




Acessorios

Possibilidades de uso e faixa de velocidade admissiveis dos suportes:

Designacao Descricao N.° de ident. | Operacdo Touch | Operagdo continua | Faixa de velocidade (rpm) | Modo
/""63‘\ MS 3.1 Para tubos de ensaio e frascos pequenos 3426300 X - 0/100-3000 AeB
\ Y Suporte padrao até @ 50 mm - X 0/100-1300 A
= - X 0/100-3000 B
775 MS 33 Para diversos insertos de espuma 3426600 - X 0/100-1300 A
¢ J Suporte universal 0/100-3000 B
MS 3.3
~ MS34 Para uma placa microalveolar 3426400 - X 0/100-1300 A
Suporte multialveolar
MS 3.5 Para uma placa PCR 96-well 3428000 - X 0/100-1300 A
Suporte de placa PCR
MS 3.51 - Para montagem no suporte de placa PCR | 3428700 - X 0/100-1300 A
Inserto de placa PCR
o MS 121 Para montagem no suporte universal 1001540 - X 0/100-1300 A
\.__J Inserto de uma mio 0/100-3000 B
MS 1.30 - Para montagem no suporte universal 25005776 - X 0/100-1300 A
Inserto para tubo de | - Para 24 tubos de ensaio @ 7,8 mm
ensaio
MS 1.31 Inserto para | - Para montagem no suporte universal L001840 - X 0/100-1300 A
tubo de ensaio - Para 14 tubos de ensaio @10 mm
MS 1.32 Inserto para | - Para montagem no suporte universal L001850 = X 0/100-1300 A
tubo de ensaio - Para 6 tubos de ensaio @12 mm
/E MS 1.33 - Para montagem no suporte universal 1001860 - X 0/100-1300 A
>/ Inserto para tubo de | - Para 4 tubos de ensaio 16 mm
./ ensaio
S MS1.34 - Para montagem no suporte universal L001830 = X 0/100-1300 A

Inserto para tubo de
ensaio

- Para instalagéo de quaisquer furos




Troca dos suportes

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Utilizacdo dos insertos

Outros acessorios

«PC1.2 + Adaptador

« PC2.1 » Cabo analdgico

« labworldsoft®, a partir da « Software
versao 5.0

C

Interfaces e Saidas

Em sua parte posterior, o aparelho é equipado com um conector SUB-D de
9 polos.

Interface serial RS 232 C

A atribuicdo serial do conector pode ser usada para controlar o aparelho exter-
namente através de um PC e os respectivos aplicativos, p. ex., labworldsoft®,
a partir da versao 5.0.

Configuracao da interface serial RS 232 C

+ A fun¢do dos cabos de interface entre o aparelho de labo-
ratorio e o sistema de automacao é uma selecdo dos sinais
especificados na norma EIA RS 234C, em conformidade
com a norma DIN 66020 Parte 1. A atribuicdo dos sinais ™D
pode ser verificada na figura.

Para as propriedades eletronicas das interfaces e a atribui-

¢ao dos estados de sinais, aplica-se a norma RS 232 C, em anp
conformidade com a norma DIN 66259 Parte 1.

Processo de transferéncia: Transferéncia assincrona de caracteres em operagéo
Start-Stop.

« Tipo de transferéncia: Duplex pleno

Formato de caracteres: Criacdo de caracteres conforme formato de dados na
norma DIN 66022 para operagdo Start-Stop. 1 bit de inicio, 7 bits de caracteres,
1 bit de paridade (par=even).

« Velocidade de transferéncia: 9600 Bit/s

« Controle de fluxo de dados: nenhum

RxD

o O O O

sO O O O O

Sintaxe de comando

Para o registro de comando aplica-se o seguinte:

« Normalmente, os comandos sdo enviados do computador (master) para o
aparelho de laboratorio (escravo).

+ O aparelho de laboratorio envia exclusivamente por solicitacdo do computa-
dor. Nem mesmo mensagens de erro podem ser enviadas espontaneamente
do aparelho de laboratorio para o computador (sistema de automagao).

« Comandos e parametros, bem como parametros sucessivos sdo separados
por uma linha vazia, no minimo. (Cédigo: hex 0x20)

+ Cada comando individual, inclusive parametros e dados, e cada resposta sdo
terminados com CR LF (cddigo hex 0xOD hex 0x0A) e tém um comprimento
maximo de 80 caracteres.

®



C

« O separador decimal em um numero de ponto flutuante é o ponto (codigo:
hex 0x2E).

As explicacdes acima correspondem, tanto quanto possivel, as recomenda-
¢oes do Grupo de Trabalho NAMUR (Recomendacoes NAMUR para execugao
de conexdes elétricas para a transmissao analogica e digital de sinais para
aparelhos individuais MSR de laboratério (Rev. 1.1).

Resumo dos comandos NAMUR disponiveis
Abreviaturas usadas:

X,y = Parametro de numeracao (nUmero inteiro)
M = Valor varidvel, numero inteiro

n = Valor varidvel, nimero de ponto flutuante

X =4 Velocidade

Conexao aparelho de laboratério - PC

Os seguintes adaptadores e cabos estdo disponiveis na IKA para a conexéo
entre o aparelho de laboratério e o PC.

PC 2.1 Cabo
O cabo PC 2.1 é necessario para a conexdo do conector de 9 polos para o PC.

PC 1.2 Adaptador
O adaptador PC 1.2 é necessario para a conexao do conector de 9 polos com
uma interface serial de 8 posicdes (conector de 25 polos).

Mensagens de erro

Uma falha durante a operagdo ¢é identificada através de uma mensagem de

Comandos Funcao Visualizagao
NAMUR adicional-
mente .
- erro no display.
IN_PV_X X=4 | Leitura do valor real
OUT_SP_Xn | X=4 | Definicdo do valor real em n (méxima até o - -
limite superior da velocidade) l
" -
IN_SP_X X=4 | Leitura do valor real definido l __!
START_X X=4 | Ligacao da funcdo (remota) dos aparelhos Remoto
STOP_X X=4 | Desligamento da funcdo do aparelho Remoto da d ) y
A varidvel definida com OUT_SP_X permanece. Nlestse €aso, proctﬁ a ? Séguénti ma~n8|ra.
- - - Interromper a alimentacao de tensao
RESET X=4 | Desligamento da funcéo do aparelho pera 3 L
- Tomar as medidas corretivas necessarias
STATUS Emisséo do status

1*: Modo de funcionamento A

2*: Modo de funcionamento B

*0: Operagdo manual sem interferéncia

*1: Operacdo automética Inicio (sem interferéncia)
*2: Operacéo automatica Stop (sem interferéncia)
<0: Cddigo de erro: (-1)

-3 Er3

-83: Paridade errada

-84: Erro desconhecido

-85: Sequéncia errada de comandos

-86: Valor nominal invalido

-87: Espaco de memoria insuficiente

- Ligar novamente o aparelho

Codigo de erro | Causa Consequéncia | Correcao

Er3 - Mesa vibratoéria tem os Motor Desligar
movimentos impedidos bloqueado aparelho
- Erro interno

Caso ou erro ndo possa ser eliminado com as medidas corretivas descritas
ou se for exibido outro codigo de erro

- entre em contato com o departamento de assisténcia técnica

- encaminhe o aparelho, acompanhado de breve descricdo da falha



Manutencao

Troca dos suportes
Limpeza
O aparelho é isento de manutencéo.

_,% @ Retirar o plugue de rede da tomada para a limpeza.

Utilize exclusivamente produtos de limpeza recomendados por IKA.
Use para limpeza de:

Corantes Isopropanol
Materiais de construcao Agua tensoativa, isopropanol
Cosméticos Agua tensoativa, isopropanol

Agua tensoativa
Agua tensoativa

Produtos alimenticios

Materiais combustiveis

- Durante a limpeza, nenhuma umidade deve penetrar no aparelho.

- Para a limpeza do aparelho, use luvas de protecao.

- Se forem usados métodos de limpeza ou descontaminacdo diferentes dos
recomendados, consulte a IKA.

Encomenda de pecas de reposicao
Em caso de encomendas de pecas de reposicéo, informe o seguinte:
- Tipo de aparelho
- Numero de fabricacdo do aparelho, veja a placa de caracteristicas
- NUmero de item e designacéo da peca,
consulta a ilustragao e lista de pecas de reposicao, veja www.ika.com.

Reparo

Solicitamos encaminhar para reparo somente aparelhos que estejam
limpos e livres de substancias toxicas.

Para essa finalidade, solicite o formuldrio “Declaracdo de desimpedimen-
to” junto a IKA, ou utilize o formuldrio disponivel para impressdo na pagina
da IKA www.ika.com.

Em caso de conserto, encaminhe o aparelho dentro de sua embalagem
original. Embalagens de armazenagem ndo s&o suficientes para o envio de
retorno. Utilize adicionalmente uma embalagem para transporte adequada.

C

Dados técnicos

Adaptador transformador
Entrada

Saida
Classe de protegao

Vibrador
Tensdo operacional

Consumo de energia em
operacdo normal
Consumo de energia em
operacao stand-by
Capacidade do motor
Acionamento

Faixa de velocidade

Ajuste da velocidade
Indicacdo da velocidade
Curso de vibracao
Movimento vibratorio
Tempo de ligacdo admissivel
Modo timer segundos
Modo Minutos

Display Timer

Temp. ambiente admissivel
Umid.rel. adm.

Protecdo cfe. DIN EN 60529
Grau de contaminacao
Categoria de sobretensao
Interface

®

Hz
Vdc

%

°C
%

1007240
0,8
50-60

24
24 (Fonte de energia limitada)
2 (isolamento duplo) =]

24
800

20

2

8

Motor EC

0/100 — 3000

ajustavel em passos de 10
Botdo giratério na frente
digital

4,5

horizontal, circular

100

1 seg ... 59 min 59 seg

1 min ... 59 h 59 min
digital

+5 até +40

80

IP 21

2

Il

RS 232



Uso do aparelho acima

do nivel zero m max. 2000
Dimensdes (L X P x A) mm 148 x 205 x 63
sem suporte

Peso sem carga kg 2,9

Carga max. incl. suporte kg 0,5

Reservado o direito de alteracées técnicas!

Garantia

Em conformidade com as Condigdes de venda e fornecimento IKA, o prazo
de entrega é de 24 meses. Em caso de prestacdo de garantia, entre em con-
tato com o revendedor especializado ou encaminhe o aparelho diretamente
para nossa fabrica, acompanhado da nota de entrega e uma descricdo dos
motivos da reclamacédo. Os custos do frete correm por sua conta.

A prestacdo da garantia ndo se aplica a pecas de desgaste e ndo é vélida
para falhas que possam ser atribuidas ao manuseio incorreto, cuidados e
manutencao insuficientes, contrarios as instrucdes constantes neste manual
de instrucoes.






Ttumaczenie

Spis tresci

Strona

Konstrukcja urzadzenia / Wyposazenie 79
wyswietlacz 2/3 Ztacza i wyjscia 80
Deklaracja zgodnosci 75 Pofaczenie miedzy urzagdzeniem

Ostrzezenia 75 laboratoryjnym a komputerem 81
Wskazowki bezpieczenstwa 75 Kod btedu 81
Rozpakowanie 76 Utrzymanie ruchu 82
Uzycie zgodne z przeznaczeniem 76 Dane techniczne 82
Uruchomienie 77 Gwarancja 83

Deklaracja zgodnosci

Niniejszym deklarujemy na wiasna, wytaczna odpowiedzialnos¢, ze ten pro-
dukt spetnia wymogi dyrektyw 2014/35/UE, 2006/42/WE, 2014/30/UE i
2011/65/UE i jest zgodny z nastepujacymi normami oraz dokumentami nor-
matywnymi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1i EN ISO 12100.

Objasnienie symboli

NIEBEZPIECZENSTWO|

il

OSTRZEZENIE|
/\ OSTROZNIE

SKAZOWKA

OSTROZNIE

ii
=

(Skrajnie) niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktérej nie-
przestrzeganie wskazowki bezpieczefistwa moze dopro-
wadzi¢ do $mierci lub powaznych urazow.

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrze-
ganie wskazowki bezpieczenstwa moze doprowadzi¢ do
$mierci lub powaznych urazéw.

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrze-
ganie wskazowki bezpieczenstwa moze doprowadzi¢ do
lekkich urazow.

Wskazuje np. czynnosci, ktére moga prowadzi¢ do po-
wstania szkdd materialnych.

Wskazuje zagrozenie zmiazdzeniem palcow/dfoni.

Zasady bezpieczenstwa

Ochrona uzytkownika

« Przed uruchomieniem nalezy doktadnie przeczytac instrukcje obstugi i
zapoznac sie ze wskazdwkami bezpieczenstwa.

« Instrukcja obstugi powinna by¢ przechowywana w miejscu dostepnym dla
wszystkich.

+ Dopilnowac, aby urzadzenie bylo obstugiwane wylacznie przez przeszkolony personel.

« Przestrzegac wskazowek bezpieczenstwa, dyrektyw i przepiséw bhp.

« Informacja o napieciu podana na tabliczce znamionowej musi sie zgadzac
Z napigciem sieciowym.

_Stospwac' osobis_te wyposai’enie oc_hronne odpom{-
iednie do klasy niebezpieczenstwa uzywanego medi-
um. W przeciwnym wypadku istnieje zagrozenie
spowodowane:

- pryskaniem cieczy

- wypadnieciem czesci

- wciggnieciem czesci ciata, wlosow, fragmentow
odziezy i ozdob.

« Zmniejszy¢ obcigzenie wibracyjne wywotywane reka podczas pracy w try-

bie recznym (dyrektywa 2002/44/WE):

- Pojemnik z prébka nalezy trzymac w pozycji pionowe;j.

- Wywierac¢ tylko taki nacisk, jaki jest niezbedny do mieszania.

- W przypadku wysokich probek uzywac¢ nasadek na kilka probek.

« Urzadzenie ustawic na pfaskiej, stabilnej, antyposlizgowej, suchej i ogniot-

rwatej powierzchni.

« Podstawki urzadzenia musza by¢ czyste i nieuszkodzone.

&OSTROiNIE Powoli zwiekszac¢ predkos¢ obrotowa.

« W wypadku narastania drgan urzadzenia (rezonans), zmniejszy¢ predkosc
obrotowa lub jak najszybciej przejs¢ przez krytyczny zakres.
« Predkos¢ obrotowa wymaga zmniejszenia w wypadku
- pryskania medium na zewnatrz urzadzenia na skutek zbyt wysokiej pred-
kosci obrotowej
- wystapienia nierownomiernego biegu
- przemieszczania sie urzadzenia na skutek dziatania sit dynamicznych.
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A\ OSTROZNIE

NIEBEZPIECZENSTWO

NIEBEZPIECZENSTWO

Uwaga! Podczas wymiany nakfadek istnieje nie-
bezpieczenstwo zmiazdzenia.

« Zamocowac dobrze akcesoria i ustawione naczynia, poniewaz w przeci-
wnym wypadku naczynia podczas wstrzagséw moga ulec uszkodzeniu lub
wypadnigciu.

« Urzadzenie i akcesoria sprawdzi¢ przed kazdym uzyciem pod katem uszko-
dzen. Nigdy nie uzywac uszkodzonych czesci.

« Pojedyncze naczynie wstrzasowe umieszcza¢ centralnie, natomiast kilka
naczyn réwnomiernie.

« Ostre krawedzie naczynia powoduja scieranie nasadek.

Uwzgledni¢ zagrozenia wynikajace z

- stosowania materiatow fatwopalnych

- pekniecia szkfa na skutek dziatania sit mechanicznych.

« Nie stosowac do obrobki czynnikdw biologicznych lub mikrobiologicznych.

- Stosowac wyfacznie media, ktorych obrébka nie powoduje emisji energii.
Odnosi sie to réwniez do innych emisji energii, np. z powodu dziatania
promieni stonecznych.

Nie korzystac z urzadzenia, jesli w powietrzu nagro-

madzity sie substancje wybuchowe, a takze nie sto-

sowac do substancji niebezpiecznych i pod woda.

« Bezpieczna praca jest zapewniona wytacznie z akcesoriami opisanymi w
rozdziale , Akcesoria”.

- Akcesoria montowac wytacznie przy wyciagnietej wtyczce.

« W razie przerwy w dostawie pradu urzadzenie nie wiaczy sie samoczynnie.

+ Urzgdzenie moze si¢ nagrzewac w czasie pracy.

Ochrona urzqdzenia

« Informacja o napieciu podana na tabliczce znamionowej musi sie zgadzac
z napieciem sieciowym.

« Urzadzenie powinno by¢ uzywane tylko z oryginalnym zasilaczem.

» Unikac obijania i uderzen o urzadzenie i akcesoria.

« Urzadzenie moze byc¢ otwierane wyfacznie przez wykwalifikowany personel.

C

Rozpakowanie

Rozpakowanie

- Ostroznie wypakowac urzadzenie.

- W razie stwierdzenia uszkodzen nalezy natychmiast zarejestrowac stan fak-
tyczny (poczta, kolej lub spedycja).

Zakres dostawy

- oscylator TTS 3 control

- zasilacz

- nasadka standardowa MS 3.1
- nasadka standardowa MS 3.3
- nasadka jednoreczna MS 1.21

- nasadka do
mikromiareczkowania MS 3.4

- nasadka probowki MS 1.32

- instrukcja eksploatadji

Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Przeznaczenie

» do mieszania cieczy
- tryb obstugi dotykowej dla poszczegolnych naczyn
- tryb pracy ciagtej dla poszczegdlnych lub kilku naczyn

Obszary stosowania (tylko w pomieszczeniach)
- laboratoria, - szkoty,
- apteki,

Bezpieczenstwo uzytkownika nie jest zapewnione, jezeli urzadzenie z wypo-
sazeniem stosowane jest z akcesoriami niedostarczonymi lub niezalecanymi
przez producenta, jezeli urzadzenie stosowane jest niezgodnie z jego przezna-
czeniem, wbrew wytycznym producenta.



Uruchomienie

Tryby pracy

Tryb A

(z ograniczeniem predkosci obrotowej)

Tryb B

(bez ograniczenia predkosci obrotowej)

Obstuga dotykowa
(nasadka standardowa
MS3.1)

maks. 3000 1/min

3000

maks. 3000 1/min

B
3000

zli

cznikiem czasu

/ bez licznika czasu

Praca ciagta
(ze wszystkimi nasadkami)

maks. 1300 1/min

al

1300

maks. 3000 1/min

)

z licznikiem czasu / bez licznika czasu

cagla

Przejscie na prace
ﬁmu

Tryb pracy , Obstuga dotykowa”
Predkos¢ obrotowa do
3000 1/min

TybA

Tryb pracy , Praca dagla”
Predkosc¢ obrotowa do
1300 1/min

L ienia Dziat: Wyswietla
1 Pod’afame % ~O®  Uradzenie powiozeniu wyczki
Wiy sieclowe (}j do gniazcka jest gotowe do pracy.
2| Wacanie O ome|
urzadzenia éﬁ : —
Wstep i
i |
Ostatnie ustawione wartosci MJJr  me
(preckosé dbrotona liank s || |_) (- _JILJ T
zostang zapisane. W momende
wiaczenia urzadzenie znajduje m D Nner
sie zawsze w trybie A - oy
3| Tiyby pracy TybA

41 Ustawianie
predkosdi
obrotowej

0230
M 0
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Wyposazenie
Mozliwosci zastosowania oraz dopuszczalne zakresy predkosci obrotowej nasadek:
Nazwa Opis Nr ident. Obstuga Praca | Zakres predkosci | Reczny
dotykowa ciggta | obrotowej (rpm)
/@\ MS 3.1 Do probowek i matych naczyn do $rednicy | 3426300 X - 0/100-3000 AiB
( / Nasadka standardowa | @ 50 mm - X 0/100-1300 A
~ - X 0/100-3000 B
Ty MS33 Do réznych zastosowan z tworzywami pian- | 3426600 - X 0/100-1300 A
Nasadka uniwersalna | kowymi 0/100-3000 B
MS 3.4 Do plytki do mikromiareczkowania 3426400 - X 0/100-1300 A
Nasadka do mikromia-
reczkowania
MS 3.5 Do 96-dotkowej plytki PCR 3428000 - X 0/100-1300 A
Nasadka do ptytki PCR
MS 3.51 - Do umieszczenia w nasadce do plytki PCR | 3428700 - X 0/100-1300 A
Wkiad do ptytki PCR
. MS 1.21 Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej L001540 - X 0/100-1300 A
\_J Wkiad jednoreczny 0/100-3000 B
MS 1.30 - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej 25005776 - X 0/100-1300 A
Wktad do probowki - Do 24 prébdéwek @ 7,8 mm
MS 1.31 Wkiad do - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej 1001840 - X 0/100-1300 A
probéwki - Do 14 prébowek @ 10 mm
MS 1.32 Wkifad do - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej 1001850 - X 0/100-1300 A
probowki - Do 6 probdwek @ 12 mm
MS 1.33 - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej L001860 - X 0/100-1300 A
Wkiad do probowki - Do 4 prébdwek @ 16 mm
el MS 1.34 - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej 001830 - X 0/100-1300 A

Wkiad do probowki

- Do mocowania w dowolnych otworach

®



Zmiana nasadek

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Zastosowanie wktaddw

Pozostate wyposazenie

+PC1.2
« PC2.1
+ labworldsoft®, od wersji 5.0

« przejsciowka
« kabel analogowy
+ oprogramowanie

C

Ztacza i wyjscia

Z tytu urzadzenia znajduje sie 9-stykowa wtyczka SUB-D.

Interfejs szeregowy RS 232 C

Szeregowe pofaczenie gniazda moze by¢ uzywane do zewnetrznego stero-
wania urzadzeniem za pomocg komputera i odpowiednich programow, np.
labworldsoft®, od wers;ji 5.0.

Konfiguracja interfejsu szeregowego RS 232 C
Funkcja przewodu interfejsowego miedzy urzadzeniem
a systemem automatyki jest wybdr sposréd sygnatéw
wyszczegolnionych w normie EIA RS$234C, zgodnie z DIN
66020 czes¢ 1. Przyporzadkowanie sygnatéw jest przed- 1xp
stawione na ilustragji.
« Wiasciwosci elektroniczne interfejsow i przyporzadkowa-
nie standw sygnatow podlegaja normie RS 232 C, zgodnie gy
z DIN 66259 czes¢ 1.
« Proces transmisji: Asynchroniczna transmisja znakow w trybie start-stop.
Rodzaj transmisji: petny dupleks
Format znakow: Wyswietlanie znakéw w formacie danych wg DIN 66022
w trybie start-stop. 1 bit start; 7 bitow znaku; 1 bit parzystosci (parzysty =
Even); 1 bit stop.
Predkos¢ transmisji: 9600 bitow/s.
« Sterowanie przeptywem danych: brak

RxD

Sktadnia polecen

Dla polecen obowiazujg nastepujace punkty:

« Polecenia sg zasadniczo przesytane z komputera (Master) na urzadzenie la-
boratoryjne (Slave).

« Urzadzenie laboratoryjne przesyta dane wytacznie na zadanie. Rowniez ko-
munikaty o btedach nie moga by¢ spontanicznie przesytane z urzadzenia
laboratoryjnego na komputer (system automatyki).

« Polecenia i parametry, a takze parametry nastepujace po sobie, oddzielane
s co najmniej jedng spacja. (kod: hex 0x20)

+ Kazde pojedyncze polecenie (w tym parametry i dane) i kazda odpowiedz
konczone sa sekwencja CR LF (kod: hex 0x0D i 0x0A), zas ich maksymalna
dtugos¢ wynosi 80 znakow.

« Separatorem dziesietnym w liczbach zmiennoprzecinkowych jest kropka

(kod: hex 0x2E).

®
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Powyzsze szczegdly odpowiadajg w jak najwiekszym stopniu zaleceniom gru-
py roboczej] NAMUR (Zalecenia NAMUR dotyczace projektowania elektrycz-
nych pofaczen wtykowych do przesytu sygnatow analogowych i cyfrowych
w indywidualnych laboratoryjnych urzadzeniach pomiarowych, sterujacych
i regulacyjnych (wer. 1.1).

Przeglad dostepnych polecen NAMUR
Zastosowane skroty:

X,y = parametr numerowania (liczba catkowita)
M = warto$¢ zmienna, liczba catkowita

n = warto$¢ zmienna, liczba zmiennoprzecinkowa
X = 4 predko$¢ obrotowa

Polecenia Funkcja Wskazanie
NAMUR dodatkwo
IN_PV_X X=4 | Odczyt wartosci rzeczywistej
OUT_SP_Xn X=4 | Ustawianie wartosci rzeczywistej na
n (maksymalnie do gérnej wartosci
granicznej predkosci obrotowej)
IN_SP_X X=4 | Odczyt ustawionej wartosci rzeczwistej
START_X X=4 | Wigczanie urzadzen — funkcja (zdalna) | Remote
STOP_X X=4 | Wylaczenie urzadzenia Remote
Zmienna ustawiona za pomocg OUT_
SP_X pozostaje zachowana.
RESET X=4 | Wylaczenie urzadzenia
STATUS Wydanie statusu

1*: Tryb pracy A

2*: Tryb pracy B

*0: Reczna obstuga bez usterki

*1: Automatyczne rozpoczecie pracy
(bez usterki)

*2: Automatyczne zatrzymanie pracy
(bez usterki)

<0: Kod btedu: (-1)

-3: Er3

-83: Nieprawidiowa parzystos¢

-84: Nieznany bfad

-85: Nieprawidiowa kolejnos¢ polecen

-86: Nieprawidiowa warto$¢ zadana

-87: Niedostateczna ilos¢ miejsca w

pamieci

Potaczenie miedzy urzadzeniem laboratoryjnym a komputerem

Do pofaczenia urzadzenia laboratoryjnego i komputera IKA dostepne sg naste-
pujace przejéciowki i kable adaptacyjne.

Kabel PC 2.1

Kabel PC 2.1 uzywany jest do podtaczania wtyczki 9-stykowej do komputera.
Przejsciéwka PC 1.2

Przejsciowka PC 1.2 uzywana jest do podtaczania wtyczki 9-stykowej do 8-bi-
towego interfejsu szeregowego (wtyczka 25-stykowa).

Komunikat o btedzie

Usterki podczas pracy urzadzenia sygnalizowane sa poprzez wyswietlanie ko-
munikatow bteddw.

Ee
Nalezy wowczas postepowac w nastepujacy sposob:
- przerwac napiecie zasilajace,

- podjac srodki zaradcze,
- ponownie wigczy¢ urzadzenie.

Kod Przyczyna Skutek Srodki

btedu zaradcze

Er3 - ruch stotu oscylacyjnego jest | Silnik zabloko- | Urzadzenie
utrudniony wany wyfaczone
- btad wewnetrzny

Jezeli btedu nie uda sie usunac¢, wykonujac opisane czynnosci, lub w przypad-
ku innego bfedu nalezy:

- zwrocic sie do naszego serwisu,

- przesta¢ urzadzenie wraz z krotkim opisem btedu.
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Utrzymanie wiasciwego stanu technicznego Dane techniczne
Zmiana nasadek Zasilacz z wtykiem
Czyszczenie Wejscie \ 100-240

I - A 0,8
Urzadzenie nie wymaga konserwacji. by 50-60
- Przed rozpoczeciem czyszczenia odfaczy¢ wtyczke.
@ Wyjscie VDC 24
Korzysta¢ tylko ze $rodkow czyszczacych zalecanych przez firme IKA. _ . o w 24 (Limited power source, ogra-
Stosowac do czyszczenia z resztek nastepujacych materiatow: niczone zrédfo zasilania)
o Klasa ochrony 2 (podwdjna izolacja) =]
Barwniki Izopropanol
Materiaty Woda z dodatkiem srodkéw powierzchniowo czynnych /
. Oscylator
budowlane | izopropanol .
- — - - - Napiecie robocze VDC 24
Kosmetyki | Woda z dodatkiem srodkéw powierzchniowo czynnych / mA 200
lzopropanol Poboér mocy w trybie normalnym W 20
Zywnosc Woda z dodatkiem srodkéw powierzchniowo czynnych Pobor mocy w trybie gotowosci W 2
Paliwa Woda z dodatkiem srodkéw powierzchniowo czynnych Pobér mocy silnika W 8
- Podczas czyszczenia wilgoc nie moze przedostac sie do wnetrza urzadzenia,  Naped o ‘ Silnik EC
- Podczas czyszczenia urzadzenia nosi¢ rekawice ochronne. Zakres predkosci obrotowe rom -~ 0/100 — 3000 .
- W przypadku zastosowania metod czyszczenia i dekontaminacji innych od ustawiany w krokach co 10 jed-
zalecanych skontaktowac sie z firma IKA. nostek
. - . Ustawianie predkosci obrotowej Pokretto z przodu
Zamawianie czesci zamiennych L L :
. ; . . . . ) Wskaznik predkosci obrotowej cyfrowy
Zamawiajac czesci zamienne, nalezy podac nastepujace dane: :
- typ urzadzenia: Skok oscylacyjny mm 4,5‘ .
- numer fabryczny urzadzenia, patrz tabliczka znamionowa; EUCh wstrzlasovvy . . % ﬁ)gzommy, kolisty
- numer pozycji i oznaczenie czesci zamiennej, patrz ilustracja i lista czesci Togusz‘fzagy czaﬁ vviczema ° 1 59 min 59
zamiennych na stronie internetowej www.ika.com. fyb se. undowy licgia Czat > m”;] s .
Naprawa Tryl mlngtowy . 1 min ... 59 h 59 min
Do naprawy prosimy przesytac tylko urzadzenia czyste i nie zawiera- Wskazanie licznika czasu o cyfrowe
jace substancji zagrazajacych zdrowiu. Dopusz.cz temlpleratura otoczenia 0C od +5 do +40
W tym celu nalezy zamoéwi¢ w firmie IKA formularz , Zaswiadczenie o braku Dop.‘ vyllgotnosc wzgledna % 80
zastrzezen" lub pobra¢ i wydrukowac formularz ze strony IKA www.ka.com.  Stopier ochrony wg DIN EN 60529 IP21
. . - . . ) . . Stopien zanieczyszczenia 2
W razie koniecznosci dokonania naprawy urzadzenie nalezy odesta¢ w orygi- ’ -
. . . : . Kategoria przepigciowa Il
nalnym opakowaniu. Opakowania magazynowe s3g niewystarczajace. Nalezy Zacze RS 232

zastosowac dodatkowo odpowiednie opakowanie transportowe.

| ®



Zastosowanie urzadzenia nad

punktem zerowym normalnym m
Wymiary (szer. x gt. x wys.) mm
bez nasadki

Masa bez tadunku kg
Maks. tadunek z nasadka kg

maks. 2000
148 x 205 x 63

2,9
0,5

Prawo do wprowadzania zmian technicznych zastrzezone!

Gwarancja

Zgodnie z warunkami sprzedazy i dostaw IKA okres gwarancji wynosi 24 mie-
siecy. W przypadku roszczen gwarancyjnych nalezy zwrdécic sie do sprzedawcy
lub przesta¢ urzadzenie bezposrednio do naszego zakfadu, dofaczajac fakture
otrzymang podczas dostawy i podajac powody reklamacji. Koszty transportu

w takim przypadku pokrywa uzytkownik.

Gwarancja nie obejmuje czesci zuzywajacych sie ani btedow, ktore wynikaja
z nieprawidfowego uzytkowania oraz niedostatecznej pielegnacji i konserwa-
qji, niezgodnej ze wskazowkami w instrukcji eksploatacji.
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Uygunluk beyani

Yegane sorumlulugumuz altinda, bu Urlinin 2014/35/EU, 2006/42/EC,
2014/30/EU ve 2011/65/EU dlzenlemelerine uygun oldugunu ve EN 61010-1,
-2-051, EN 61326-1, EN 60529 ve EN ISO 12100 standartlarina ve standartlas-
tinlmis belgelerine uydugunu beyan ederiz.

Uyari sembolleri

Kacinilmadigi takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol

TEHLIKE acacak (oldukca) tehlikeli bir duruma isaret eder.

/\ UYARI

/\ DIKKAT
/N BiLGi

DiKKAT

Kaginlmadigi takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol acabi-
lecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumun oldugunu gosterir.

Kacinilmadigi takdirde yaralanmaya yol acabilecek po-
tansiyel olarak tehlikeli bir durumun oldugunu gosterir.

Kacinilmadigi takdirde ekipman hasarina yol agabilecek
uygulamalari gosterir.

Parmak/el ezilme riskini belirtir.

Giivenlik talimatlari

Kendi guivenliginiz icin

« Cihazi baslatmadan 6nce kullanma talimatlarinin tamamini okuyun
ve giivenlik talimatlarina uyun.

« Kullanma talimatlarini herkesin erisebilecegi bir yerde saklayin.

« Cihazla sadece egitim almis personelin calistigindan emin olun.

« Guvenlik talimatlarina, ana esaslara, isci saghgi ve glivenligi dizenlemelerine
ve kaza dnleme duzenlemelerine uyun.

islenecek ortamin tehlike kategorisine uygun Kisi-
sel koruma ekipmanlarinizi giyin. Aksi takdirde
asagidaki riskler mevcuttur:
- SIvI sicramasl
- firlayan parcalar
- viicudun bdliimlerinin, sacin, giysilerin ve miice-
vheratin makineye sikismasi.

» Manuel olarak calistirirken el/kol vibrasyonunu minimum seviyede tutun
(Yonerge 2002/44/EC):
- Numune kabini mimkin oldugunca dikey sekilde tutun.
- Sadece karistirma sureci icin gerekli olan minimum basinci uygulayin.
- Cok sayida numune oldugu zaman birden fazla numune icin ekler kullanin.
« Cihazi genis bir alanda engebesiz, kaymaz, yanmaz, dengeli, temiz ve kuru
bir ylizeye kurun.
« Cihazin ayaklarinin temiz ve hasarsiz olmasi gerekir.

. Cihazi baslatmadan 6nce diisiik bir devre ayarlay-
& 2L in. Devri asamali olarak artirin.
« Cihazin titreme hareketi artarsa (rezonans), devri dstrin veya olabildigince
cabuk sekilde kritik fazi gegin.
« Asagidaki durumlarda devri distrin
- yUksek devir nedeniyle ortam kaptan disari sicriyorsa

- cihaz sorunsuz sekilde calismiyorsa
- cihaz dinamik kuvvetler nedeniyle yerinden oynamaya basliyorsa.

A DIKKAT Dikkat! Ekleri degistirirken ezilme riski



- Aksesuarlari ve kaplari yerinde sikica sabitleyin, aksi takdirde sallanan kaplar
hasar gorebilir veya disari cikabilir.

« Her kullanimdan énce cihazda ve aksesuarlarda herhangi bir hasar olup
olmadigini kontrol edin. Hasarli bilesenleri kullanmayin.

« Sallanan tek bir kabr merkeze ve sallanan ok sayida kabi esit sekilde yayila-
cak sekilde yerlestirin.

« Keskin kenarli kaplar eklerde asinma dokintilerine neden olur.

: Asagidaki risklerden kaginin
e - yanici materyaller
- mekanik titreme giicii sonucunda cam kirilmasi

« Biyolojik veya mikrobiyolojik ortamlarla calismayin.

« Yalnizca islem sirasinda olusan ekstra enerjiyle tehlikeli bir reaksiyona gir-
meyecek ortamlari isleme tabi tutun. Bu, Isik irradyasyonu gibi baska yollarla
Uretilen her tlr ekstra enerji icin de gegerlidir.

TEHLIKE C!h_an patlayicai ortamlarda, tehlikeli maddelerle
birlikte veya su altinda kullanmayin.
« Glvenli calisma ancak "Aksesuarlar” boluminde anlatilan aksesuarlar kul-
lanildiginda garanti edilmektedir.
« Baglanti aksesuarlarini takmadan énce mutlaka fisi prizden ¢ikarin.

+ GUg kaynagdi kesildikten sonra cihaz, otomatik olarak yeniden baslatiimaz.
« Cihaz kullanim halindeyken isinabilir.

Ekipmanin korunmasi icin

« Ad plakasinin Ustunde yazan gerilim, ana sebeke gerilimine uygun olmalidir.
« Cihaz sadece, orijinal soketli gii¢ kaynag Unitesiyle calistinimalidir.

« Cihazi ve aksesuarlari carpma ve darbelerden koruyun.

« Cihaz yalnizca uzmanlar tarafindan acilabilir.

C

Ambalajdan cikarma

Ambalajdan c¢ikarma

- Litfen cihazi ambalajindan ézenle cikarin

- Herhangi bir hasar durumunda, derhal bir durum raporu gonderilmelidir
(posta, demiryolu veya kargo ile)

Teslimat kapsami

- Karistirici TTS 3 kontrolu
- Guc kaynag!

- Standart ek MS 3.1

- Evrensel ek MS 3.3

- Tek elle takma MS 1.21

- Mikrotitre eki MS 3.4
- Test borusunun takilmasi MS 1.32
- Kullanma talimatlari

Dogru kullanim

Kullanim

» Swilarin karistiriimasi icin
- Tekli test borular icin dokunmatik mod
- Tek ya da ok sayida kap igin surekli mod

Kullanim yelpazesi (yalnizca kapali mekanlarda)

- Laboratuvarlar - Okullar

- Eczaneler

Ureticinin tedarik etmedigi veya tavsiye etmedigi aksesuarlarin bulundugu
ekipman calistirildiginda ya da dogru kullanimdaki ekipman Ureticinin tavsi-
yelerine uymadan calistirildiginda, kullanicinin korumasi artik garanti edilmez.



Devreye alma

Calisma modlan

A modu
(hiz siirfandinici ile)

(hiz sinurfandirici

B modu

olmadan)

Dokunmatik modu
(MS 3.1 standart ekiyle)
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=~

3000
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»

g

zamanlayici ile/zamanlayici olmadan

Strekli mod maks. 1300 1/dk ﬂ\'\ maks. 3000 1/dk (—}
s 2
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zamanlayici ile/zamanlayici olmadan
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[ o
“Power" diigmesine basin. |—| Py
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B modu
Calisma modlar "Dokunmatik”
ve "Strekli calistrma”
3000 1/dk'ya kadar hiz
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Aksesuarlar

Eklerin olasi kullanimlari ve izin verilen hiz araliklari:

Adi Aciklamasi Kimlik No. | Dokunmatik modu | Sirekli mod Devir araligi (dev/dk) Mod
oy Ms3i1 2 50 mm'ye kadar olan test borula- | 3426300 X - 0/100-3000 AveB
\(\ ) Standart ek 1 ve klclk kaplar igin - X 0/100-1300 A
~—~ - X 0/100-3000 B
MS 3.3 Farkli plastik koplk parcalar icin 3426600 - X 0/100-1300 A
Evrensel ek 0/100-3000 B
MS 3.4 Bir mikrotitre plakasi igin 3426400 - X 0/100-1300 A
Mikrotitre eki
MS 3.5 Bir 96 PCR plakasi igin 3428000 - X 0/100-1300 A
PCR-Plaka eki
MS 3.51 - PCR-Plaka ekine takmak icin 3428700 = X 0/100-1300 A
PCR-Plaka parcasl
B MS 1.21 Evrensel eke takmak icin L001540 - X 0/100-1300 A
y Tek elle takma 0/100-3000 B
MS 1.30 - Evrensel eke takmak icin 25005776 - X 0/100-1300 A
Test borusunun - @ 7,8 mm'lik 24 boru icin
takilmasi
MS 1.31 - Evrensel eke takmak icin L001840 - X 0/100-1300 A
Test borusunun - @ 10 mm'lik 14 test borusu icin
takilmasi
MS 1.32 - Evrensel eke takmak icin L001850 - X 0/100-1300 A
Test borusunun - @ 12 mm'lik 6 test borusu icin
takilmasi
MS 1.33 - Evrensel eke takmak icin L001860 f X 0/100-1300 A
Test borusunun - @ 16 mm'lik 4 test borusu igin
takilmasi
77 TN MS1.34 - Evrensel eke takmak icin L001830 - X 0/100-1300 A
f* ____/ Test borusunun - Istediginiz gibi delikler acablirsiniz
S 7 takimasi




Eklerin degistirilmesi

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Ek parcalarin kullaniimasi

Diger aksesuarlar

- Bilgisayar 1.2
- Bilgisayar 2.1
« labworldsoft®, striim 5.0 ve Gzeri

+ Adaptor
+ Analog kablosu
* Yazilm

C

Arayiiz ve cikis

Cihaz, arkasinda yer alan 9 pimli SUB-D konektorlyle donatilmistir.

Seri arayiiz RS 232 C

Soketin seri tahsisi, bir bilgisayar ve 5.0 ve sonrasindaki surumlerden itibaren
labworldsoft® gibi uygun bir uygulama programi vasitasiyla cihazi harici olarak
kontrol etmek icin kullanilabilir.

RS 232 C seri arayiiziiniin yapilandirmasi

« Laboratuvar cihaziyla otomasyon sistemi arasindaki ara-
yuz hattinin iglevi, DIN 66020 1. Bolim uyarinca RS 232
C Standardinda belirtilen sinyallerden segilmistir. Sinyallerin
tahsisi icin lutfen resimlere bakin. ™D

« RS 232 C standardi, arayuzlerin elektronik &zellikleri ve
sinyal durumlarinin DIN 66259 Bolim 1'e gore atanmasl
!gin gecerlidir. GND

« lletim prosedur(: Baslatma-durdurma modunda asenkron
karakter iletimi

+ lletim tard: tam cift yonli

+ Karakter formati: Baslatma-durdurma modu icin DIN 66022 kapsamindaki veri
bicimine gore karakter olusturma. 1 baslatma biti; 7 karakter biti; 1 eslik biti (esit);
1 durdurma biti.

« lletim hizi: 9600 Bit/sn

« Veri akisi konrolu: hayir
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Talimat Dizilimi

Burada asagidakiler gecerlidir:

+ Komutlar genellikle islemciden (ana) laboratuar cihazina (bagimli) génderilir.

« Laboratuar cihazi yalnizca islemcinin talebini génderir. Hata kodlari bile labo-
ratuar cihazindan islemciye kendiliginden iletilemez (otomatik sistem).

« Komutlar ve parametrelerin yani sira ardisik parametreler de en az bir bosluk-
la-ayriimalidir. (Kod: hex 0x20)

« Parametreler ve verilerin yani sira her yanit da dahil olmak Uizere her bagimsiz
talimat, CR LF (Kod: hex 0xOD ve 0x0A) ile tamamlanir ve maksimum 80
karakter uzunlugunda olabilir.

« Bir kayar nokta sayisindaki ondalik ayirici noktadir (Kod: hex 0x2E).



C

Yukaridaki ifadeler buytk 6lcide NAMUR Dernegi'nin énerileriyle uyumludur.
(Laboratuar-MSR bagimsiz Unitelerine analog ve dijital sinyal iletimi icin elektrik
fisi baglantilarinin tasarimi icin NAMUR tavsiyeleri. Rev. 1.1)

NAMUR Talimatlarina Genel Bakis

Kisaltmalar:

X,y = numaralandirma parametresi (tam say1)

M = degisken degeri, tam say!

n = degisken degeri, kayar nokta sayis

X =4 devir

Haberlesme laboratuari cihaz - Bilgisayar

Laboratuar cihazinin ve bilgisayarin haberlesmesi, IKA tarafindan saglanan asa-
gidaki adaptor ve kablolarr gerektirir.

Bilgisayar 2.1 Kablosu

Bu kablo, 9 pimli konektdru bir bilgisayara baglamak icin gereklidir.
Bilgisayar 1.2 Adaptorii

Bu adaptor, 9 pimli konektort 8 yollu seri araylzune (25 pimli fis) baglamak
icin gereklidir.

Calisma sirasinda herhangi bir ariza ekranda bir hata mesajiyla

NAMUR talimati ISLEV Ekran ek
IN_PV_X X=4 | Gercek degerin okunmasl
OUT_SP_Xn X=4 | Gercek degeri, ayarlanan Ust hiz limi-
tinin maksimumuna kadar n olarak Hata kodu
ayarlama
IN_SP_X X=4 | Ayarlanan nominal deg@erin okun-
mas tanimlanacaktir.
START_X X=4 | Cihazin baslatiimasi (Uzak) islevi Remote
STOP_X X=4 | Cihaz islevinin kapatiimasi. OUT_ Remote il "
SP_X ile ayarlanan degiskenler " -"
muhafaza edilir. -
RESET X=4 | Cihaz islevinin kapatiimasi
STATUS ?:”Zm el:jram Bu tip durumlarda sunlari gerceklestirin:
: A modu e : p :
% B modu Gug kaynaginin baglantisini kesin

*0: arizasiz manuel calisma
*1: otomatik calisma Baslat

(arizasiz)

*2: otomatik calisma Durdur
(arizasiz)

<0: hata kodu: (-1)

-3: Er3

-83: yanlis parite

-84: bilinmeyen talimat

-85: yanlis talimat sekansi

-86: gegersiz nominal deger

-87: yeterli olmayan depolama alani

- Duzeltici tedbirleri uygulayin
- Cihazi yeniden baslatin

Hata kodu Nedeni Etkisi Duzeltme
Er3 - Calkalama tabelasinin hare- | Motor Cihazi kapatin
keti engellenir blokaji
- Dahili hata

Burada aciklanan eylemlerle ariza giderilemiyorsa ya da baska bir hata kodu
goruntuleniyorsa, asagidakilerden birini yapin:

- Servis departmaniyla irtibata gegin

- Cihazi tamire gonderin, arizanin kisa bir aciklamasini ekleyin.
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Bakim
Cihaz bakim gerektirmez.
[6‘.,% @ Temizlik icin cihazin fisini cekin!

Yalnizca IKA tarafindan tavsiye edilen temizlik maddelerini kullanin.
Asagidakileri ¢ikarmak icin kullanin:

Boyalar
insaat malzemeleri
Kozmetik Urlinler

izopropil alkol
su iceren ylzeyde aktif madde / izopropil alkol
su iceren ylzeyde aktif madde / izopropil alkol

C

Teknik veriler
Gli¢ kaynags

Giris

Cikis

Koruma sinifi

Karnistirici

Gida maddeleri
Yakit

su iceren ylzeyde aktif madde
su iceren ylzeyde aktif madde

- Temizlik sirasinda cihaza nem girmesine izin vermeyin

- Cihazlari temizlerken koruyucu eldiven takin.

- Temizlik ya da dekontaminasyon igin tavsiye edilen yontem disinda bir yon-
tem kullanmadan 6énce, kullanici bu yéntemin cihazi bozup bozmayacagini
IKA ile netlestirmelidir.

Yedek parca siparisi

Yedek parca siparisi verirken lutfen su bilgileri temin edin:

- Makine tipi

- Uretim numarasi, bkz. tip plakasi

- Yedek parcanin Urin numarasi ve tanimi igin bkz. www.ika.com yedek
parcalar semasi ve yedek parcalar listesi.

Tamir

Liitfen yalnizca temizlenmis ve saglik tehlikesine yol acabilecek mal-
zemelerden arindirilmis cihazlari tamir icin génderin.

Bunun icin, IKA'dan temin edebileceginiz veya IKA'nin www.ika.com web site-
sinden indirip yazdirabileceginiz “uyumluluk sertifikasi” formunu kullanin.
Tamir gerektirdigi takdirde cihazinizi orijinal ambalajinda iade edin. Cihaz
gonderilirken depolama ambalaji yeterli olmaz, uygun nakliye ambalajini da
kullanmalisiniz.

Calisma gerilimi

Gu¢ tuketimi, normal calistirma
GUg tiketimi, bekleme modunda
calistirma

Motor ¢ikis glict

Surdcu

Devir araligi

Hiz ayari

Hiz ekrani

Calkalama darbesi

Titresim hareketi

izin verilen calistirma siresi

Zamanlayici modu saniye
mod dakika

Zamanlayici ekrani

izin verilen ortam sicakligi

izin verilen bagil nem

DIN EN 60529'a uygun koruma tipi

Kirlenme seviyesi

Asiri gerilim kategorisi

Yer irtifasinda calisma

Araylz

®

Hz
Vdc

%

°C
%

100 - 240

0,8

50-60

24

24 (Sinirh gl %na@)
2 (cift yalitiml)

24
800
20

2

8

EC - motor

0/100 — 3000

on adimda ayarlanabilir
cihazin 6nindeki
doner dugme

dijital

4,5

yatay, dairesel

100

1sn...59 dk 59 sn
1 dk ... 59 sa 59 dk
dijital

+5 - +40

80

IP 21

2

Il

maksimum 2000
RS 232



Toplam boyutlar G x D x Y mm 148 x 205 x 63
ek olmadan

Desteklenen yuk olmadan adirlik kg 2,9

Ek dahil olmak Uzere desteklenen

maks. yik kg 0.5

Teknik dedisikliklere tabidir!

Garanti

Garanti suresi, IKA garanti kosullari uyarinca 24 aydir. Garanti kapsamindaki
istemleriniz icin lttfen yerel bayiinize basvurun. Talebinizin nedenlerini belirte-
rek teslimat faturasiyla beraber makineyi dogrudan tesislerimize de géndere-
bilirsiniz. Gonderi masraflari tarafiniza aittir.

Garanti asinan parcalari kapsamaz; cihazin uygun olmayan sekilde kullanimin-
dan, yeterli 6zenin gosteriimemesinden ve bu kullanim kilavuzundaki talimat-
lara uygun sekilde bakim gerceklestiriimemesinden kaynaklanan arizalar da
garanti kapsaminda degildir.
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