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1.

Sicherheitsvorschriften

Symbolbedeutung:
A Achtung! Stellen Sie sicher, dass Sie das vorliegende Handbuch

gelesen und verstanden haben, bevor Sie die Ausristung
benutzen. Bitte beachten Sie insbesondere die Absatze, die
mit diesem Symbol gekennzeichnet sind.

ALLGEMEINE SICHERHEIT

Betreiben Sie das Gerat nach den Vorgaben und Anleitungen im Handbuch.
Schitzen Sie das Gerét vor Erschitterungen und Herunterfallen.

Das Gerat darf nur in horizontaler Position gelagert und transportiert werden
(siehe Markierung auf der Verpackung).

Nach Transport oder Lagerung belassen Sie das Gerat 2 bis 3 Stunden bei
Raumtemperatur, bevor Sie es ans Stromnetz anschliel3en.

Benutzen Sie nur die vom Hersteller empfohlenen Reinigungs- und
Desinfektionsmethoden.

Nehmen Sie keine Anderungen am Design des Gerits vor.

ELEKTRISCHE SICHERHEIT

Schliel3en Sie das Gerét nur an elektrische Netze an, deren Spannung der
auf dem Seriennummernetikett angegebenen Spannung entspricht.

Benutzen Sie nur das mit diesem Produkt mitgelieferte externe Netzgerat.

Stellen Sie sicher, dass der Schalter und der Anschluss an das externe
Stromnetz wahrend des Betriebs leicht zugénglich sind.

Koppeln Sie die Einheit vom Stromnetz, bevor Sie sie versetzen.

Schalten Sie das Geréat aus, indem Sie das externe Netzgerat von der
Steckdose nehmen.

Falls Flussigkeit in das Innere des Geréts gelangt, nehmen Sie es vom
externen Netzgerat und lassen Sie es von einem Instandsetzungs- und
Wartungstechniker Gberprifen.



WAHREND DES BETRIEBS

e Behindern Sie nicht die Bewegung der Plattform.

e Betreiben Sie die Einheit nicht in Umgebungen mit aggressiven oder
explosiven chemischen Mischungen.

e Betreiben Sie die Einheit nicht, falls sie defekt ist oder falsch installiert
wurde.

® Benutzen Sie sie nicht aufRerhalb von Laboren.
e Die Belastung des Geréts darf die in den technischen Daten dieses
Handbuchs angegebenen Werte nicht Ubersteigen.
BIOLOGISCHE SICHERHEIT

e Der Benutzer ist fiir die angemessene Dekontaminierung verantwortlich,
wenn gefahrliche Stoffe auf oder in das Innere der Einheit gelangen.

2. Allgemeine Informationen

Programmierbarer Schuttler PS-M3D ermoglicht verschiedene
Bewegungsarten in einem einzigen Modul. Diese Option der Instrumente von Grant
Instruments erweitert erheblich die Moglichkeiten und erhdht die Effizienz der
Vorbereitung von Testproben und ermdglicht die Auswahl der persénlich
bevorzugten Mischart.

Der PS-M3D ist far mehrere Anwendungen geeignet:
Hybridisierungsreaktionen, Zellwachstum, Gelwaschung, sanfte Extraktion und
Homogenisierung von biologischen Komponenten in Lésungen.

Der Mikroprozessort erméglicht nicht nur die Durchfihrung
Orbitaler 3D-Rotation

Kombination aus:3D-Schiitteln;

o Orbitalschitteln
w Mit einstellbarer Geschwindigkeit von 1 bis 100
Umdrehungen pro Minute.
Mit 7° Neigung.
Orbitaler 3D-Rotation der Plattform, Reziproke

Reziproke 3D-Bewegung
C’) Kombination aus 3D-Schitteln und Reziproke Schitteln mit

einstellbaren Drehwinkel von 0 bis 360° (inkrementieren 30°)
w Mit 7° Neigung




Mit einstellbarer Geschwindigkeit von 1 bis 100
Umdrehungen pro Minute.

Vibrierendes Wippen
C Eine intensive Durchmischung. Kombination aus 3D-
,,:3 Schiitteln mit vibro Schitteln mit einstellbarer Drehwinkel

% von 0 bis 5° (inkrementieren 1°)- Mit 7° Neigung.

Diese drei Bewegungsarten kénnen separat, paarweise und in Zyklen
erfolgen, wobei die Sequenz der drei Bewegungsarten periodisch wiederholt wird.
Der Schittler wurde fur Labore mit gehobenen Ansprichen bezuglich Misch-,
Extraktions- und Zellwachstumsverfahren entworfen.
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Abb. 1 Innovative Mischzyklus

Die rutschfeste Silikonmatte auf der Schittlerplattform bietet stabilen
Gefalhalt wahrend des Schuttelvorgangs.




3.1.

3.2.

Erste Schritte

Auspacken.

Entfernen Sie vorsichtig das Verpackungsmaterial und legen Sie es fiir den
kunftigen Transport oder die Lagerung des Gerats beiseite.

Uberpriifen Sie sorgfaltig das Gerat auf Schaden, die durch den Transport
ggf. entstanden sind. Transportschaden gehéren nicht zum Garantieumfang.

Vollstandiges Set. Packungsinhalt:

Standardset

PS-MB3D ...ttt a s e e e r e aerereaana s 1 Stick
Bio PP-4S-Plattform .......cooooieie e 1 Stlick
ST 1 1o o1 = (= YU 1 Stick
Externes Netzgerat ... 1 Stick
Bedienerhandbuch; Zertifikat ........c.ooveiiiiie e 1 Kopie

Optionales Zubehor

PDM-NOPPenmMatte.......ccoieeiieie et

Bio-PP-4S-Standardplattform mit
Silikonmatte

3.3. Einrichten:

3.4.

Stellen Sie das Geréat auf eine horizontale ebene Arbeitsflache.
Entfernen Sie den auf dem Bildschirm befindlichen Schutzfilm.

Schlie3en Sie das externe Netzgerat an die 12V-Steckdose auf der
Rickseite des Geréats an.

Plattforminstallation:

Installieren Sie die Plattform auf der beweglichen Basis durch Einfuhren der
Zapfen auf der Unterseite der Plattform in die Locher.



4.1.
4.2.
4.3.

4.4.
4.5.

4.6.

4.7.

4.8.

4.9.

4.10.

Betrieb

Schliel3en Sie das externe Netzgerat an das Stromnetz an.
Stellen Sie die Proben auf die Plattform des Gerats.

Stellen Sie das gewlinschte Programm und die Betriebszeit (siehe Anschnitt
Programmeinstellung in diesem Handbuch) gem&l den methodischen
Vorgaben ein.

Dricken Sie die Taste Run/Stop (Abb. 1/5), um das Programm zu starten.

Die Bewegung der Plattform startet und die entsprechenden Anzeigen
(RUN, Abb. 2/11, Zahlen von Zyklen, Abb. 2/10, und die sich &ndernden
Zeitwerte) erscheinen auf dem Display.

Falls die Betriebsdauer eingestellt ist, stoppt die Plattform nach Ablauf der
eingestellten Zeit (Anzeige STOP blinkt auf dem Display) und ein
akustisches Signal weist auf das Ende der Betriebszeit hin (das Signal kann
durch Dricken der Taste Run/Stop ausgestellt werden).

Dricken Sie die Taste Run/Stop, um das eingestellte Programm erneut zu
starten.

Der Rotator kann erforderlichenfalls vor Ablauf der eingestellten Zeit durch
Dricken der Taste Run/Stop jederzeit angehalten werden. In diesem Fall
stoppt die Plattformbewegung, sobald die Plattform die horizontale Position
erreicht. Durch erneutes Dricken der Taste Run/Stop beginnt das
Programm von vorne (der Countdown-Timer startet neu).

Falls keine Zyklenzahl eingestellt ist und der Indikator der Zahlen von Zyklen
(Abb. 2/9) 0:00 anzeigt, startet durch Dricken der Taste Run/Stop der
kontinuierliche Betrieb des Rotators, bis die Taste Run/Stop erneut gedrickt
wird.

Nehmen Sie das externe Netzgerdt vom Stromnetz, um das Geréat
auszuschalten.

12 345 67 89 10MN1

Orbital’ Reciprocal’ Vibro / Cycle

Mode | 30 180° 5 00
15 30 5 /RUN

Time

Select \ 4 A Run/Stop
O ® O O

Abb. 1. Steuerung




5. Programmeinstellung

Das Programm besteht aus Zyklen. Jeder Zyklus umfasst drei verschiedene
Arten von Bewegungsplattform (3D-Orbital, 3D Reziproke und 3D Vibro) setzen eine
nach der anderen mit der Dauer von 0 bis 250 Sekunden fur 3D und 3D-Orbital
wechselseitige Bewegung Arten und von 0 bis 5 Sekunden fiir die 3D-Vibrations-
bewegung. Das Set-Zyklus kann 1-125 mal oder Non-Stop-wiederholt werden.

5.1. Dricken Sie die Taste Select (Abb. 2/3), um die zu dndernden Parameter
auszuwahlen (der aktive Parameter blinkt).

5.2. Stellen Sie mit den Tasten ¥ und A (Abb. 2/8) den gewiinschten Wert ein
(Hinweis: wenn die Taste langer als 2 Sek gedriickt wird, andern sich die
Werte schnell).

5.3. Zum Speichern des Programms sind keine weiteren Eingaben erforderlich:
Der Mikroprozessor speichert die letzten Parameter automatisch als
Arbeitsprogramm.

5.4. Es ist notwendig, Geschwindigkeit (Abb. 2/1), Drehwinkel eingestellt (Abb.
2/4, Abb. 2/6), Zeit fUr jede Bewegungsart (Abb. 2/2, Abb. 2/5, und Abb. 2/7)
und die Anzahl der Wiederholungen Zyklus (Abb. 2/9).

5.5. Wenn die Zeit fur eine Bewegung auf Null gesetzt ist, wird diese Art der
Bewegung in dem Zyklus Gibersprungen werden.

5.6. Es ist moglich, eine Pause statt 3D Kehrwert (0-250 s) oder 3D-Vibro (0-5 s)
Bewegung. Um eine Pause setzen Sie den Drehwinkel des 3D-reziproke oder
3D-Vibro auf Null gesetzt und die Zeit fir diese Bewegung, die die Zeit der
Pausendauer sein wird. (Wahrend des Betriebs wird die Plattform in dieser
Betriebsart nicht bewegen, aber es wird die Zeit heruntergezahlt wird.)

5.7. Tabelle 1 zeigt die verschiedenen Zyklus-Optionen.

Orbitaler | Reziproke | Vibrierendes

1 Auf Auf Auf
2 Auf Ab Auf
3 Auf Pause Auf
4 Auf Ab Ab

5 Auf Pause Ab

6 Auf Ab Pause
7 Auf Pause Pause
8 Auf Auf Ab

9 Auf Auf Pause
10 Ab Auf Auf
11 Ab Pause Auf
12 Ab Auf Pause
13 Ab Ab Auf
14 Ab Auf Ab

Tabelle 1. Mégliche Kombinationen von drei Bewegungstypen im Zyklus



5.8.

5.7,
5.8.

5.8.1.

A

B

5.8.2.

A C E
\Qrbital\R@ciprOé\Vibro Cycle

Weitere Beispiele veranschaulichen Programmeinstellung fur vier
verschiedene Zyklen.
La Tabla 1 muestra diferentes opciones de ciclos.

Los ejemplos adicionales ilustran el ajuste del programa para cuatro ciclos
diferentes.

Orbitale 3D

Beliebteste Sunflower Art von Bewegung.

Stellen Sie die Geschwindigkeit (A) (1 - 100 Upm) und die Zeit (B) (1 - 250 s)
von 3D-Orbitalbewegung. Auszuschalten 3D reziproken Bewegung durch
Abbindezeit 3D reziproke Bewegung auf Null (C) (OFF). Schalten Sie 3D-
Vibro Art Bewegung, indem Sie Zeit 3D-Vibro auf Null (D) (AUS). Siehe
Abbildung 3.

Abbildung 4 zeigt 3D-Orbitale in Zyklen laufen.

rpm

\Orbital Reciprocal Vibro Cycle

G})o 180° 5° oo] .
0 QFF OFE RUN

/ / Time (sec.)\ | | Time, s
C D

Cycle 1 l Cycle 2 l

3D Orbitale + 3D Reziproke Rotation + 3D Vibration

Stellen Sie die Geschwindigkeit (A) (1 - 100 rpm) und Zeit (B) (1 - 250 s) der
orbitalen 3D Rotation ein. Stellen Sie den Drehwinkel (C) (1 - 360°) und die
Zeit (D) (1 - 250 s) der reziproken Bewegung ein. Stellen Sie den Drehwinkel
(E) (0 - 5°) und die Zeit (F) (1 - 5 s) der Vibration ein. Siehe Abbildung 5.
Abbildung 6 zeigt 3D Orbitale, 3D Reziproke Rotation und 3D Vibration in
Zyklen laufen.

rpm

100 180° 5° : 1
1 5 1/5 /5 | | Time, s
/ / Time/éec.) Cycle 1 | Cycle 2 |

D F Abb. 6.



5.8.3. 3D Orbitale + 3D Reziproke Rotation + Pause
Stellen Sie die Geschwindigkeit (A) (1 - 100 rpm) und Zeit (B) (1 - 250 s) der
orbitalen 3D Rotation ein. Stellen Sie den Drehwinkel (C) (1 - 360°) und die
Zeit (D) (1 - 250 s) der reziproken Bewegung ein. Stellen Sie den Winkel des
Vibrationsmodus auf null. Stellen Sie die Zeit der Vibration/Pause (1 - 5 s)
ein - dies ist die Dauer der Pause. Siehe Abbildung 7.

Abbildung 8 zeigt 3D Orbitale, 3D Reziproke Rotation und Pause in Zyklen

laufen.

D rpm
Orbital &gciproca Vibro Cycle

LR
OFF 20 5 0
A/ C/Time (sec.) \E | | Time, s

Abb. 7. Cycle 1 ! Cycle 2 !
Abb. 8.

-

5.8.4. 3D Vibration + Pause
Stellen Sie die Geschwindigkeit (1 - 100 rpm) der orbitalen Rotation ein.
Stellen Sie die Zeit der orbitalen Rotation auf null (OFF/Aus). Stellen Sie den
Winkel auf 0° und die Zeit (1 - 250 s) der reziproken Bewegung ein - dies ist
die Dauer der Pause. Stellen Sie den Winkel (0 - 5°) und die Zeit (1 - 5 s)
der Vibration ein. Siehe Abbildung 9.

Abbildung 10 zeigt Pause und 3D Vibration in Zyklen laufen.
E

rbltal emproca V|bro Cycle

o S anmn
@ BREY I U ..

Abb. 9. |
Cycle 1 Cycle 2

Abb. 10.

rpm
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6. Technische Daten

Das Gerdat wurde fiur den Betrieb in Kihlrdumen, Inkubatoren und
geschlossenen Laborrdumen bei einer Umgebungstemperatur von +4°C bis +40°C
in einer nicht-kondensierenden Atmosphdre und bei maximaler relativer
Luftfeuchtigkeit von 80% fiir Temperaturen bis 31°C entworfen, die linear auf 50%
relative Luftfeuchtigkeit bei 40°C absinkt.

6.1. Drehzahlbereich (Orbitale und Reziproke) .....c.ccceevevviireiiiiniicieennn. 1-100 rpm
6.2. Winkel

YA o] {01 (= S 0°-360°

VIBration ... e e e e 0°-5°
6.3. Fester NeigungSWINKel ........ oo e 7°
G 1 o RS 22 mm
6.5. Zeiteinstellbereich

Orbital und Pendelbewegung ...t 0-250 s

ViIDrO BEWEGQUNG ...ttt e ee e e e e e e e e e 0-5s
B.6.  ZYKIENZANI ... e 0-125
6.7. Maximale Betriebszeit ohne Unterbrechung...........ooooiiiiiiiiiiiiiiiiennnnnnn. 168 h
6.8. Max. Belastung......cooo i 1 kg
6.9. Plattformarbeitsbereich...........ooooiii 200 x 200 mm
6.10. Abmessungen mit installierter Plattform (B x T x H) ...... 220 x 165 x 125 mm
6.11. Eingangsstrom/Stromverbrauch ............ccccci 12V, 380 mA /41 W
6.12. Externes Netzgerat....... Eingang AC 100-240-V 50/60Hz, Ausgang DC 12V
STt TR T/ o o | 1,2 kg

Optionales Zubehor Beschreibung Katalognummer
Noppenmatte zur Fixierung von
PDM Testrohrchen unterschiedlicher PDM
GroRe
Ersatzteile Beschreibung
. Abnehmbare Plattform mit
B PP-45 rutschfester Silikonmatte

Grant Instruments verfolgt ein Programm zur laufenden Verbesserung und
behalt sich das Recht vor, das Design und die technischen Daten der Ausriistung
ohne vorherige Ankiindigung zu &ndern.

* Fehlerfrei innerhalb £+10%
11




7.1.

7.2.

7.3.

12

Wartung

Wenn das Gerét gewartet werden muss, nehmen Sie es vom Stromnetz und
wenden Sie sich an Grant Instruments oder lhren 6rtlichen Vertreter.

Samtliche Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten dirfen nur von
qualifiziertem und spezifisch geschultem Personal vorgenommen werden.
Standardethanol (75%) oder andere Reiniger, die fur die Reinigung von

Laborausriistung empfohlen werden, kénnen zum Reinigen und
Dekontaminieren des Geréts benutzt werden.



8.1.

8.2.

8.3.

8.4.

Garantie und Anspriiche

Der Hersteller garantiert die Ubereinstimmung des Gerats mit den
Anforderungen der technischen Daten, vorausgesetzt, der Kunde befolgt die
Betriebs-, Lagerungs- und Transportanweisungen.

Die garantierte Lebensdauer des Gerats vom Datum der Auslieferung an
den Kunden betrdgt 24 Monate. Um zu prifen, ob verlangerte
Garantieleistungen verfugbar sind, wenden Sie sich an lhren o6rtlichen
Vertreiber.

Falls der Kunde Herstellungsfehler entdeckt, sollte ein Beschwerdeformular
ausgefilllt, bescheinigt und an die Anschrift des o6rtlichen Vertreibers
gesendet werden. Das Beschwerdeformular erhalten Sie auf der
Internetseite www.grantinstruments.com, Abschnitt Technischer Support.

Falls Garantie- oder Nachgarantieleistungen in Anspruch genommen werden
muissen, werden folgende Informationen benétigt. Fillen Sie die
nachstehende Tabelle aus und bewahren Sie sie mit Inren Unterlagen auf.

Modell PS-M3D

Seriennummer

Verkaufsdatum

13




Konformitatserklarung

PS-M3D
Mini-Shaker

EMC Directive 2014/30/EC

Low ‘oltage Directive 2014/35/EC
RoHS 2011/65/EC

WEEE 2002/96/EC & 2012/19/EU

BIOSAN SIA )
Ratsupites 7, build.2, Riga, LV-1067, Latvia

EN 61326-1:

Electrical equipment for measurement, confrol and
laboratory use EMC requirements. General
requirements

EN 61010-1:

Safety requirements for electrical equipment for
measurement, control and laboratory use. General
reguirements

EN 61010-2-051:
Particular requirements for laboratory equipment for
mixing and stirring

is product conforms to the requirements of the above Directive(s)

’J;' Signatre Bgraiura
/Svetlana Bankovska Aleksandr Shevchik
) Managing director Engineer of R&D
OF OF 220/5 08 0{.2015
Date Ciaba

14

Version 2.03 - Dezember 2013




Grant bio

Grant Instruments (Cambridge) Ltd

Shepreth

Cambridgshire

SG8 6GB

UK

Telefon: +44 (0) 1763 260811

Fax: +44 (0) 1763 262410

Email: scientificsales@grantinstruments.com
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