
FEM 1.09 KPSM-2FEM 1.02 KP.27SM-2

POMPES
DE DOSAGE

Données techniques

Type de pompe Débit (ml/min)                       Hauteur d'aspiration (mCE) 

FEM 1.02   0,2-20 4   60

FEM 1.09  0,9-90 4   60

Les pompes FEM 1.02 et 1.09 fonctionnent selon un principe 
très simple. La rotation du moteur pas à pas est transformée en 
mouvement oscillatoire au moyen d'un système excentré. Ce 
mouvement est transmis à la membrane par l'intermédiaire d'une 
bielle. Le mouvement de la membrane, combiné aux clapets 
d'aspiration et de refoulement, est à la base du principe de 
fonctionnement de la pompe.

Moteur
L'utilisation d'un moteur pas à pas permet un contrôle précis 
de la vitesse de rotation, et ce afin de garantir une très haute 
flexibilité et une précision de répétabilité élevée. 
Clapets
De nombreuses années d'expérience ont abouti au 
développement d'un système de clapets capable de 
fonctionner à haut régime, exempt de bulles d'air et facile à 
nettoyer.  
Tête de pompe
La conception étudiée permet un dégazage efficace de la tête 
de pompe. Quatre tours suffisent pour remplir complètement la 
pompe et atteindre un niveau de précision maximal. 

KNF propose également un système de commande électronique 
facile à intégrer à la pompe dans votre environnement de test. Un 
capteur à effet Hall peut également être utilisé pour le contrôle de 
la position de la membrane. Ce dispositif permet la commande 
précise de chaque phase de fonctionnement de la pompe. 

FonctionsPrincipe
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Tête de pompe exempte d'air
En présence d'air dans le système ou dans la pompe, la 
précision du dosage risque de s'en trouver fortement affectée. 
La conception étudiée permet un dégazage efficace de la tête 
de pompe. Quatre tours suffisent pour remplir complètement la 
pompe et atteindre un niveau de précision maximal. 

Généralités
La présente fiche technique décrit les caractéristiques techniques 
des modèles de pompe FEM 1.02 et 1.09. La suite de ce document 
fournit des informations détaillées sur les composants standard de 
ces pompes. Des informations et explications supplémentaires 
sont disponibles dans les instructions d'utilisation. 

Courbes de débit
Les valeurs de débit indiquées dans les courbes correspondent 
à la quantité de fluide écoulé pour un certain rapport de pression 

Les valeurs fournies sont susceptibles de varier légèrement en 
fonction du liquide déplacé, des matériaux choisis pour la tête de 
pompe et des tuyaux de raccordement utilisés.
Les valeurs de débit ont été déterminées avec de l'eau à 20 °C.

Commande du moteur
Les pompes sont actionnées par un moteur pas à pas. Les 
informations nécessaires à la commande du moteur sont fournies 

Les pompes FEM ont été testées dans notre usine afin d'assurer 
l'exactitude des valeurs de débit fournies pour les vitesses de 
rotation données.
Chaque moteur est fourni avec une fiche de raccordement. Les 

Modèle avec soupape de sûreté intégrée (.27)

pompes de type FEM 1.02/1.09.

Principe de fonctionnement

de pompe, permet d'éviter que la pression de fonctionnement 

soupape s'ouvre afin de faire circuler le liquide dans le système 

d'aspiration.

Par défaut, la soupape de sûreté est réglée sur une pression 
de 6,5 bar rel.

Matériaux des composants principaux

Type de pompe Tête Joint plat Membrane

PP EPDM EPDM

PP FFKM FFKM

PVDF FFKM FFKM

  PP   EPDM   EPDM

  PP   FFKM   FFKM

  PVDF   FFKM   FFKM

 

 

 FEM 1.02 KP  .27 SM-2 
                               

                                  Moteur pas à pas biphasé 
                                 Soupape de sécurité                                                                
                             Matériaux de la tête   
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de la pompe à son environnement d'utilisation. 

position de la membrane. Ce dispositif offre plusieurs options de commande de 

afin d'éviter la cavitation.

et ainsi augmenter la précision du système. 

 

KNF propose un système de commande électronique facile à intégrer à la 
pompe dans votre environnement de test. Ce système de commande flexible 

Commande du moteur pas à pas biphasé
Commande de la vitesse de rotation à l'aide d'un potentiomètre

course d'aspiration plus rapide, pulsation de refoulement réduite, division 
du volume

Capteur à effet Hall : contrôle de la position de la membrane

Module de commande

Options

 
L’adaptation aux exigences de nos partenaires est notre force.  

Nous sommes à votre disposition pour vous apporter support et expertise.
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































































































































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